PIETRUCHA =« MROZIUK

PROJEKT

SST -03.1.0

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Kod CPV 45310000-3

INSTALACJE ELEKTRYCZNE

Jednostka autorska
Przedsiebiorstwo Ustugowe "AD REM" - inz. Adam Halka
ul. Sarbinowska 43/5 ; 54-320 Wroctaw
modyfikacja przy zastosowaniu programu SEKOspec
www.sekocenbud.pl e-mail: promocja@sekocenbud.pl
ISBN 83-89756-56-0
Copyright by OWEOB PROMOCJA Sp. z 0.0.

Wszelkie prawa zastrzezone!
Wykorzystanie tresci niniejszej specyfikacji technicznej dozwolone jest wytgcznie do przygotowania
dokumentacji budowlanej. Kopiowanie, przedrukowywanie i rozpowszechnianie catosci lub
fragmentéw niniejszej publikacji w celach komercyjnych bez pisemnej zgody autora zabronione.

Wroctaw 2018



SPIS TRESCI

1. WSTEP
1.1 Przedmiot SST
1.2 Zakres stosowania SST
1.3 Zakres robot objetych SST
1.4 Okreslenia podstawowe
1.5 Ogoélne wymagania dotyczgce robot ........ccccvevveeeeiiiiici e 3
. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT ..ottt
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7
8
9
1

N

. OBMIAR ROBOT
. ODBIOR ROBOT
. PODSTAWA PLATNOSCI
0. PRZEPISY ZWIAZANE

Najwazniejsze oznaczenia i skroty:

ST — Specyfikacja Techniczna

SST - Szczegoétowa Specyfikacja Techniczna
ITB — Instytut Techniki Budowlanej

PZJ — Program Zabezpieczenia Jakosci



Przebudowa budynku Urzedu Gminy ul. Witosa 14; 55-220 Jelcz- Laskowice — Winda dla niepefnosprawnych
1.WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robot elektrycznych wewnetrznych staboprgdowych i linii zasilajgcej
realizowanych w obrebie budynku przy realizacji zadania pn. :

Przebudowa budynku Urzedu Gminy ul. W. Witosa 24; 55-220 Jelcz- Laskowice- Winda
Inwestor: Gmina Jelcz-Laskowice, ul. Wincentego Witosa 24, 55-220 Jelcz-Laskowice

1.2 Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.1.

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko w przypadkach
matych prostych robét i konstrukcji drugorzednych o niewielkim znaczeniu, dla ktérych istnieje
pewnos$¢, ze podstawowe wymagania beda spetnione przy zastosowaniu metod wykonania na
podstawie doswiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlanej.

1.3 Zakres robo6t objetych SST

Opracowanie swym zakresem obejmuje nastepujgce grupy roboét instalacji elektrycznych
Instalacje oswietlenia
Instalacje sity

*  Linie zasilajgce

»  Pomiary powykonawcze

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami oraz okresleniami
podanymi w SST-00.00 Kod CPV 45000000-7 ,Wymagania ogdlne”.

Ukfad warstw nawierzchni i podbudowy oraz obrzezy wraz ze sposobem ich polaczenia przeznaczony
dla ruchu pieszego.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami

i z definicjami podanymi w specyfikacji technicznej ,Wymagania ogodlne" punkt 1.4.

Wykonaweca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogélne wymagania dotyczgce robo6t podano w
SST -00.00 Kod CPV 45000000-7.

1.5 Ogdélne wymagania dotyczace robot

Wykonaweca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$é z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

Ogdlne wymagania dotyczgce roboét podano w SST - 00.00 Kod CPV 45000000-7.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organa administracji panstwowej
i lokalnej oraz inne przepisy i wytyczne, ktdre sa w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami i bedzie w
petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia
robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w
sposoéb ciggly bedzie informowac Inspektora nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie
zezwolen i inne odnosne dokumenty.

2. MATERIALY — OGOLNE WYMAGANIA

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST -00.00 Kod
CPV 45000000-7 ,Wymagania ogodlne” pkt 2
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2.1 Ogoélne wymagania dotyczace materiatow
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robé6t bedgcym przedmiotem niniejszej SST sg :

2.1.2. Przewody kabelkowe ktére nalezy wyprowadzi¢ z tablicy rozdzielczej RG na:

1. Gniazd wtykowych 1-fazowych - YDYzo 3x2,5mm?

2. Gniazd wtykowych 3-fazowych - YDYzo 5x2,5mm?Z
3. Oswietlenia ogdlnego - YDYzo 3/4x1,5 mm?
4. Wypustéw 3-fazowych - YDYzo 5x10 mm?Z
5. Uziemienie -LgY 16 mm2

6.Bednarka Fe/Zn 30x5 mm
Zasilanie tablicy TD wykona¢ przewodem typu YKYZzo (450/750V) 5 x 10mm? z tablicy RG

2.1.3.  Oprawy oswietleniowe

Mocowanie opraw do sufitu oraz na scianach (awaryjne) LED 3W

Oprawy oswietleniowe winny posiadac certyfikat na znak bezpieczenstwa i znak dopuszczenia do
obrotu handlowego budownictwie.

Oprawy inne mogg by¢ zastosowane jako réwnowazne po wczesniejszym pisemnym
uzgodnieniu z projektantem

2.1.5 Osprzet instalacyjny

-gniazda wtykowe instalacyjne ze stykiem ochronnym metalowym z uziemieniem , przykrecanych
- lacznniki krzyzowe 2 biegunowe

- puszki izolacyjne pt

- listwy elektroinstalacyjne PCV

- kolki rozporowe sr.8 mm

- materiaty pomocnicze

2.1.6 Rozdzielnica wnekowa RD z drzwiczkami stalowymi np. LEGRAND lub réwnowazna z
wyposazeniem wg schematu w projekcie

2.2 Deklaracja zgodnosci

Wyroby j materiaty elektryczne, wymienione w zarzadzeniu dyrektora Polskiego Centrum
Badan i Certyfikacji z 28 marca 1997r. (MP nr 22 z 1997 r p6z. 2161.) powinny posiada¢ aktualny
certyfikat na znak bezpieczenstwa.

2.3 Magazynowanie materiatow

Dostarczone na budowa materiaty elektryczne nalezy przechowywaé w pomieszczeniach
zamknietych, przystosowanych do tego celu, suchych, przewietrzanych i dobrze o$wietlonych.
Wszystkie materialy i urzgdzenia przewidywane do wbudowania beda zgodne z postanowieniami
umowy i poleceniami Inzyniera (Inspektora nadzoru).

W oznaczonym czasie przed wbudowaniem Wykonawca przedstawi szczegotowe informacije
dotyczace Zrodta wytwarzania materiatoéw , oraz odpowiednie $wiadectwa badan, dokumenty
dopuszczenia do obrotu i stosowania w budownictwie i prébki do zatwierdzenia Inzynierowi.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagana ilosciowych i jakosciowych materiatéw
dostarczanych na plac budowy oraz za ich wtasciwe sktadowanie i wbudowanie .

3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST - 00.00 Kod CPV 45000000-7 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

Do wykonania robét bedgcych przedmiotem niniejszej SST stosowac nastepujgcy przyktadowy ,
sprawny technicznie i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru sprzet:

- samochdd dostawczy nosnosci do 0,9 Mg,

- elektronarzedzia reczne,

- przyrzgdy pomiarowe do préb i badan po montazowych
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Uwaga: Parametry sprzetu podane sa orientacyjnie i nie wykluczajg sprzetu alternatywnego .
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakosc¢ i srodowisko wykonywanych robdét,

Sprzet uzywany do realizacji robét powinien byé zgodny z ustaleniami SST i taki , ktory uzyskat
akceptacje Inzyniera ( Inspektora Nadzoru)

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST - 00.00 Kod CPV 45000000-7 ,Wymagania
ogolne”pkt 4.

Urzadzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do przewozu elementow,
konstrukgiji itp. niezbednych do wykonania robot.

Przewozone srodkami transportu elementy powinny by¢ zabezpieczone przed ich uszkodzeniem,
przemieszczaniem, w opakowaniach zgodnych wymaganiami producenta.

Zaleca sie dostarczanie materialdow do stanowisk montazowych bezposrednio przed ich montazem
w celu unikniecia dodatkowego transportu wewnetrznego z magazynu budowy

5.WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST-00.00 Kod CPV 45000000-7,Wymagania ogdlne” pkt
5.

5.1 Organizacja robot

Roboty nalezy prowadzi¢ zgodnie z dokumentacja techniczna przy udziale srodkéw , ktére zapewnia
osiggniecie projektowanych wymiardw konstrukcji i rozmieszczenie instalacji.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robét
uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty .

Instalacje elektryczne nalezy wykonywac po zakonczeniu wszystkich innych prac instalacyjnych w
budynku.

Zasilanie dzwigu wykona¢ z gtéwnej tablicy bezpiecznikowej budynkowej.

W tablicy gtéwnej dobudowaé podstawe bezpiecznikowg np 25A przystosowang do montazu wkiadek
cylindrycznych i wyposazy¢ ja we wkiadke np gG 16A.

Kabel wyprowadzi¢ z rozdzielnicy do piwnicy i prowadzi¢ go natynkowo w listwie elektroinstalacyjnej
do miejsca projektowanej windy.

W miejscu lokalizacji windy zostawi¢ zapas kabla okoto 5m.

Tablice dzwigu oraz wyposazenie szybu w oswietlenie, gniazdo serwisowe itp dostarcza i wykonuje
dostawca dzwigu.

Podtaczenie tablicy dzwigu TD lezy w zakresie dostawcy wybranego rozwigzania.

Z uwagi na kolizje lokalnych tablic bezpiecznikowych w miejscu projektowanej windy wykonawca robot
elektrycznych zinwentaryzuje zabezpieczenia oraz okablowanie i dokona stosowanych modyfikacji
polegajgcych na przeniesieniu lokalnych tablic poza obszar kolizji z dzwigiem.

5.2 Szczegotowe warunki wykonania robét

5.2.1. INSTALACJA OSWIETLENIA

W pomieszczeniach zaprojektowano oswietlenie awaryjne wg wyspecyfikowanych rodzajéw .
Zasilanie oswietlenia nalezy wykonac¢ z rozdzielnic obwodowych oswietleniowych przewodami YDYZo
z zyla ochronna, o przekrojach przewidzianych dla danego obwodu.

Doprowadzenia przewodéw do opraw nalezy wykonac¢ w sposéb nie powodujgcy naprezen
mechanicznych ( mocowanie uchwytami odstepowymi, prowadzenie w rurkach instalacyjnych).
Przewody uktada¢ w przestrzeni pod sufitem w korytkach lub tynkiem.

Przewody prowadzic zasadniczo w liniach poziomych i pionowych. Osprzet zastosowac w zaleznosci
od sposobu wykonania instalacji i charakteru pomieszczen. tzn :

* dla instalacji podtynkowych stasowac osprzet pod tynkowy w wykonaniu normalnym i szczelnym,
* wytgczniki instalowac na wys. 1,2m od podtogi,

* oprawy elektryczne do zastosowania wg zaproponowanych w projekcie w wiekszosci LED.
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5.2.2. INSTALACJA SILY

Instalacja sily obejmuje zasiania oraz gniazd wtyczkowych 230V dwubiegunowe do 16A (w
sanitaroatach bryzgoszczelne)

Ich przeznaczeniem jest zasilanie drobnych urzadzen elektrycznych i urzgdzen stosowanych do celow
porzadkowych .

Gniazda ogdlnego przeznaczenia montowa¢ na wysokosciach podanych na odpowiednich
rysunkach. Zasianie tych urzadzen przewidziano z rozdzielnicy sitowej.

Zasilanie urzgdzen technologicznych ( wentylatory) nalezy wykonac przewodami typu kablami YKYzo
z oddzielnym przewodem neutralnym ,N" i ochronnym ,PE". o przekrojach podanych na odpowiednich
rysunkach.

Doprowadzenia przewodoéw do urzadzen nalezy wykonac w sposob nie powodujacy naprezen
mechanicznych ( mocowanie uchwytami odstepowymi, prowadzenie w rurkach instalacyjnych.
Przewody ukladac w przestrzeni nad sufitem badz pod tynkiem.

5.2.3. OCHRONA PRZECIWPORAZENIOWA

Wszystkie instalacje odbiorcze i linie zasilajace nalezy wykonac w systemie TN-S z oddzielnymi
przewodami neutralnym .N" i ochronnym .PE".

Skutecznos$¢ ochrony przeciwporazeniowej nalezy potwierdzic pomiarami.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci Robot podano w SST - 00.00 ,Wymagania ogdlne".
Kontrola jakosci robo6t obejmuje sprawdzenie w trakcie realizacji :

© odpowiedniego przygotowania pracownikoéw wykonawcy (swiadectwa, dopuszczenia,
przeszkolenia); wlasciwej dokumentacji projektowej z klauzula ,do realizacji" ;

® zgodnosci materialdw ze specyfikacja projektowa i ich stanu technicznego;

© prawidlowosc montazu;

© prawidlowego prowadzenia,pomiaréw i testow.

6.1 Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli jest stwierdzenie osiggniecia zatozonej jakosci wykonywanych robot przy montazu
instalacji elektrycznych.

Wykonawca ma obowigzek wykonania petnego zakresu badan na budowie w celu wskazania
Inzynierowi zgodnosci dostarczonych materiatéw i realizowanych robét z dokumentacja projektowa,
SST

Materiaty posiadajace atest producenta stwierdzajgcy ich peing zgodnos$¢ z warunkami podanymi w
specyfikacjach, moga byc przez Inzyniera dopuszczone do uzycia bez badan.

Przed przystgpieniem do badania, Wykonawca powinien powiadomic Inzyniera o rodzaju i terminie
badania.

Po wykonaniu badania, Wykonawca przedstawia na pismie wyniki badan do akceptaciji
Inzyniera.Wykonawca powiadamia

pisemnie Inzyniera o zakonczeniu kazdej roboty zanikajacej, ktéra moze kontynuowac dopiero po
stwierdzeniu przez Inzyniera i ewentualnie przedstawiciela Inwestora..

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robot, Wykonawca powinien uzyskac od producentéw zaswiadczenia o
jakosci lub atesty stosowanych materialow.

Na zgdanie Inzyniera ( Inspektora Nadzoru), nalezy dokonac testowania sprzetu posiadajacego
mozliwosc nastawienia mechanizméw regulacyjnych.

W wyniku badan testujacych nalezy przedstawic Inzynierowi swiadectwa cechowania.

6.3.Badania w czasie wykonywania robot

Po wykonaniu instalacji nalezy ja sprawdzic wg PN-IEC 60364-6-61 2000 .Sprawdzenie odbiorcze".
Nalezy sprawdzic co najmniej:

*Ochrone przed porazeniem pradem elektrycznym

*Dobor przewoddw do obciazalnosci pradowej i spadku napiecia

*Dobdr i nastawienia urzadzen zabezpieczajacych i sygnalizacyjnych
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«Istnienie i prawidlowa lokalizacje urzadzen odlaczajacych i laczacych
*Dobér urzadzen i srodkdw ochrony w zaleznosci od wplywow zewnetrznych
*Oznaczenia przewodow neutralnych i ochronnych

*Oznaczenia odwodow, bezpiecznikéw, lacznikéw, zaciskdw itp.
*Poprawnosci polaczen przewodéw

*Dostepu do urzadzen umozliwiajacego poprawna obsluge i konserwacje
Nalezy przeprowadzic nizej wymienione proby:

*Ciaglosci przewodow ochronnych w tym polaczen wyréwnawczych gléwnych i dodatkowych
*Rezystanciji izolaciji

*Ochrony przez separacje obwodow

*Rezystancji podldg i scian

*Samoczynnego wylaczenia zasilania

*Wytrzymalosci elektrycznej

*Skutkéw dzialania ciepla

*Spadku napiecia.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa montazu przewodow i kabli jest jest 1 metr biezacy (mb).
Jednostka obmiarowa aparatdw i urzadzen jest -1 szt.( sztuka)

8. ODBIOR ROBOT

Wszystkie roboty objete SST podlegajg zasadom odbioru robét zanikajgcych.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi
i wymaganiami Inzyniera jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug punktu 6
daty wyniki pozytywne. odbioru robét Wykonawca zobowiazany jest przedstawic:

+  projektowa dokumentacje powykonawcza

+  protokoly z dokonanych pomiaréw

»  protokoly odbioru robét zanikajacych

Protokdly z dokonanych pomiaréw powinny obejmowac:

*  pomiary natezenia oswietlenia wraz z obliczeniami sredniego natezenia oswietlenia i
réwnomiernosci

oswietlenia

*  pomiary skutecznosci ochrony p.porazeniowe;j

*  pomiary rezystancji uziomu

*  pomiary rezystancji izolacji

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ptaci sie za roboty wykonane w jednostkach podanych w punkcie 7. wg ceny jednostkowej
skalkulowanej przez Wykonawce.
Placi sie za ustalona ilosc obmierzonych jednostek :
— dla robét instalacyjnych przewodowych —1 mb wykonanych instalaciji
— dla robot osprzetu i opraw - — 1 szt wykonanych instalaciji
- dlarobét instalacyjnych urzadzen - 1 kpl zamontowanych urzadzen
- dla robot instalacyjnych pomiarowych - 1 szt. pomiaru
cena jednostkowa obejmuije:
— przygotowanie stanowiska roboczego,
— dostarczenie materialdw i sprzetu,
— przygotowanie lub dostawe zaprawy gipsowej
— obsluge sprzetu nieposiadajacego etatowej obslugi,
— ustawienie i rozbiérke rusztowan o wysokosci do 4 m,
— oczyszczenie miejsca pracy z resztek materialow,
— likwidacja stanowiska roboczego.
Cena zwiera rowniez zapas na odpady i ubytki materiatlowe

.10. PRZEPISY ZWIAZANE

W zakresie robét elektrycznych objetych projektem nalezy stosowac wymagania zawarte w
nastepujacych normach:

PN-IEC 60364-4-41 ,Ochrona przeciwporazeniowa'

PN-IEC 60364-4-43 ,Ochrona przed pradem przetezeniowym";

PN-IEC 60364-4-45 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed obnizeniem napiecia.
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PN-IEC 60364-4-443 .Ochrona przed przepieciami atmosferycznymi lub laczeniowymi";

PN-IEC 60364-5-54 .Uziemienia i przewody ochronne";

PN-86/E-05003 zeszyt 01 .Ochrona odgromowa. Wymagania ogéine" PN-IEC 61024-1
.Ochrona odgromowa. Zasady ogdlne"

PN-IEC 60364-5-523 ,Obciazalnosc dlugotrwala przewodow*

PN-84/E-02033 .Oswietlenie wnetrz swiatlem elektrycznym®;

PN-EN 1838 ,Oswietlenie awaryjne"

PN-IEC 60364-6-61 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie. Sprawdzanie
odbiorcze.
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