Il. BRANZA ELEKTRYCZNA

1. PODSTAWA OPRACOWANIA

— Zlecenie inwestora;

— Warunki przylaczenia do sieci i dostawg energii elektrycznej dla sieciowych
przepompowni $ciekow PMO1, PMO2, PMO3, PMO4, PMO5 w Minkowicach
Otawskich, gmina Jelcz-Laskowice.

— Wizja w terenie.

2. ZAKRES OPRACOWANIA

Zakres opracowania obejmuje linie kablowe zasilajace WLZ dla projektowanych sieciowych
przepompowni $ciekow PMO1, PMO2, PMO3, PMO4, PMO5 w Minkowicach Otawskich,
gmina Jelcz-Laskowice.

2.1 Linia kablowa WLZ

Projektowane przepompownie sciekéw zasilane beda w energi¢ elektryczng z projektowanego
wg. odrebnego opracowania ztacza kablowego ZK w linii granicy dziatki, na ktorej
posadowiona bedzie przepompownia sciekow. Z zabudowanego zlacza kablowego ZK nalezy
wyprowadzi¢ lini¢ kablowa WLZ do szafki sterowniczo-zasilajacej przepompowni.

Lini¢ kablowa nalezy uktada¢ w rowie kablowym na glgbokosci 0,8m oraz na 0,1m podsypce
z piasku. Na kablach stosownie do typu zamontowac oznaczniki kablowe zawierajace trwaty
opis typu kabla, roku utozenia, relacje trasy i nazwe wiasciciela. Nastepnie kabel przysypac
warstwa 0,1m piasku 1 warstwa 0,25m gruntu rodzimego, po czym ulozy¢ foli¢ ostrzegawcza
koloru niebieskiego o szerokosci min. 0,3m. Przy odejsciu od ZKP oraz przy podejsciu do
szafki sterowniczo zasilajacej pozostawi¢ zapasy ok. 1,5m. Nastgpnie zasypa¢ row
z utozonym kablem.

Parametry techniczne zasilania przepompowni — wg. warunkow technicznych przytaczenia do
SIECI.

Uwaga:
Kabel przed zasypaniem podlega inwentaryzacji powykonawczej geodezyjnej przez stuzby

geodezyjne. Przytacza do przepompowni $ciekow stanowia oddzielne opracowanie wg
warunkoéw przylaczenia do sieci elektroenergetycznej, projektowane i realizowane przez
dostawce energii.

2.2. Instalacje odbiorcze przepompowni

Obwody sterownicze 1 odbiorcze wykona¢ wg projektu wykonawczego dostawcy urzadzen
technologicznych przepompowni s$cieckow PMO1, PMO2, PMO3, PMO4 i PMO5
wytonionego w drodze przetargu. Szafka sterowniczo-zasilajgca dostarczona bgdzie razem
z wyposazeniem technologicznym przepompowni i zabudowana w miejscu wskazanym
zabudowana w miejscu wskazanym schemacie zagospodarowania terenu przepompowni.



2.3. Szafa sterownicza

Szatke¢ sterowniczg nalezy umiejscowi¢ wewnatrz wygrodzonego terenu. Szafka powinna by¢
wykonana z tworzywa sztucznego wzmocnionego wioknem szklanym o podwyzszonej
odporno$ci na UV, zamykana na zamek patentowy powtarzalny.

Szafka sterownicza powinna zawierac:

— wylacznik gtowny,

— wylgcznik roznicowo — pragdowy,

— czujnik zaniku kolejnosci 1 zaniku faz,

— zabezpieczenie przed suchobiegiem,

— wylaczniki silnikowe,

— sterownik programowalny, panel operatorski,
— licznik czasu pracy pomp.

2.4. Monitoring przepompowni
System monitoringu sktada si¢ z dwdch czgsci:
— przepompownia $ciekéw - wyposazona w modul telemetryczny MeproGPRS
— istniejgca stacja monitorujaca — zlokalizowana w siedzibie uzytkownika ZGK Jelcz
Laskowice — wyposazona w komputer PC z licencjonowanym oprogramowaniem
wizualizacyjnym dla nielimitowanej liczby obiektow.
Informacje o stanie obiektow przesylane beda za pomoca transmisji GPRS do stacji
monitorujacej, ktora wizualizuje wszystkie monitorowane obiekty na ekranie komputera.
Dostep do oprogramowania wizualizacyjnego jest mozliwy z dowolnego komputera

podtaczonego do internetu — (dostgp do oprogramowania po podaniu odpowiedniego Loginu
1 Hasta).

Istniejace oprogramowanie wizualizacyjne sktada sie z:
— gléwnego okna synoptycznego;
— okien poszczego6lnych dla kazdego obiektu.

Funkcje systemu telemetrycznego:
e System zdarzeniowo-czasowy — kazda zmiana stanu na monitorowanym obiekcie
powoduje wystanie pelnego statusu wejs¢/wyjs¢ modulu telemetrycznego oraz

dodatkowo stacja monitorujaca moze zdalnie w okreslonych odstgpach czasowych
wymusi¢ przestanie stanu we/wy;

e Glowne okno synoptyczne umozliwia podglad graficzny wszystkich monitorowanych
obiektéw pod wzgledem:
— wizualizacji poziomu $ciekow w zbiorniku dla kazdej pompowni indywidualnie,
— wizualizacja pracy danej pompy dla kazdej pompowni indywidualnie,
— wizualizacja awarii danej pompy dla kazdej pompowni indywidualnie,
— wizualizacja odstawienia danej pompy,
— wizualizacja alarméw na wszystkich przepompowniach w formie tabeli alarméw
biezacych. (alarmy podawane z nast¢pujacymi informacjami: data wystgpienia



alarmu, nazwa obiektu, typ alarmu, data ustgpienia alarmu, informacja kto
potwierdzit alarm);

e Funkcja logowania/wylogowania operatorow stacji monitorujgcej — pozwala na
przypisanie odpowiednich kompetencji danemu operatorowi;

e Funkcja alarmow historycznych — umozliwia przegladanie archiwalnych zdarzen
alarmowych na wszystkich lub wybranym monitorowanym obiekcie z funkcja
filtrowania. W kazdej chwili istnieje mozliwos¢ wykonania wydruku;

e Funkcja alarméw biezacych — wizualizuje w postaci tabeli wszystkie biezace
(niepotwierdzone) stany alarmowe z monitorowanych obiektoéw. W jednoznaczny
sposob identyfikuje, czy dany alarm jest aktywny na obiekcie (kolor czerwony), czy
jest potwierdzony przez operatora lecz nie zostal usuniety (kolor z6tty);

e Baza danych — zapis wszystkich odebranych danych na dysku Stacji Dyspozytorskiej;

e Kontrola potaczenia stacji monitorujgcej z monitorowanymi przepompowniami —
informacja o czasie ostatniego odczytu danych;

e Funkcja SMS - obstuga komunikacji SMS dla obshugi przepompowni.
W  oprogramowaniu definiuje si¢ baz¢ konserwatoréw do ktérych moga by$
przesylane informacje alarmowe (format SMS) z dowolnych obiektéw wiaczonych do
systemu telemetrycznego;

e Okno gltéwne obiektu — w oknie przepompowni wyswietlone sg sygnaty:

— sygnalizacja pracy pompy 1,

— sygnalizacja pracy pompy 2,

— obecnos$¢ / brak napigcia zasilania,
— awaria pompy 1,

— awaria pompy 2,

— stan suchobiegu w zbiorniku,

— poziom maksymalny w zbiorniku,
— otwarcie skrzynki sterowniczej;

e Funkcja od$wiezania obiektu — umozliwia na zyczenie operatora przestanie do stacji
monitorujacej przestanie aktualnego stanu we/wy modutu telemetrycznego;

e Funkcja zdalnego zataczenia / wylaczenia pomp;

e Funkcja odtgczenia / podigczenia pompy — pozwala na zdalne odstawienie pompy od
pracy;

e Graficzne przedstawienie historii pracy obiektu;

e Funkcja alarmowania o przekroczeniu maksymalnego czasu pracy wybranej pompy na

wybranej przepompowni — funkcja konfigurowana przez operatora stacji
monitorujacej;
e Funkcja alarmowania o przekroczeniu poziomu minimalnego i maksymalnego
w zbiorniku.
3. WARUNKI BHP i PPOZ

Za bezpieczenstwo w miejscu realizacji robdt odpowiada wykonawca. Wykonawca
zobowigzany jest wykonac i wdrozy¢ plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia na czas trwania
robot. Wykonawca zobowigzany jest zapewni¢ w zabezpieczonym i ogdlnie dostepnym



miejscu sprzet ochrony odpowiedni do udzielenia pierwszej pomocy oraz ustali procedury
dowozu ewentualnych poszkodowanych do szpitala lub lekarza.

Wykonawca zobowigzany jest wykona¢ wszelkie prace zwigzane z zabezpieczeniem 0sOb
postronnych przed zagrozeniami na terenie placu budowy robdt oraz zobowigzany jest
zapewni¢ odpowiednie oswietlenie i oznakowanie oraz konieczne ogrodzenie ochronne.
Wszelkie roboty muszg by¢ realizowane 2z zachowaniem wymogow ochrony
przeciwpozarowej. Wykonawca zobowigzany jest zapewni¢, utrzymac¢ w odpowiednim stanie
technicznym sprzet gasniczy usytuowany w zabezpieczonym i ogolnie dostepnym miejscu.

4. ODSTEPSTWA

Dopuszcza si¢ zastosowanie pomp i1 uktadéw o parametrach réwnowaznych badz lepszych.
Zmiana musi by¢ uzgodniona i zaakceptowana przez projektanta.

Umozliwia si¢ zmiany w projekcie wchodzace w zakres art. 36a ust. 5 o ile nie spowoduja
naruszenia obowigzujacych przepiséw oraz zasad wiedzy technicznej.





