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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji teclaniej (OST) 8 wymagania dotyce wykonania i odbioru
robdt zwhzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktdysokasciowych oraz spordzeniem inwentaryzacji
powykonawczej wybudowanej drogi.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) jest matemighomocniczym do opracowania specyfikacji techmég
wykonania i odbioru robét budowlanych (ST) stosoejgako dokument przetargowy i kontraktowy przycaeiu i
realizacji rob6t na drogach i ulicach.

1.3. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zménych z wszystkim
czynndciami majcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu traBpgowe] oraz polzenia obiektow
inzynierskich, a take wykonania inwentaryzacji geodezyjnej i kartografiej drogi po jej wybudowaniu.

W zakres rob6t wchodz
— wyznaczenie sytuacyjne i wysalaowe punktéw gtownych osi trasy i punktow wységiowych (reperéw

roboczych dowdzanych do reperéw krajowych), z ich zastabilizowani
— zastabilizowanie punktéw w sposdb trwaty oraz odpania uszkodzonych punktéw,
— wyznaczenie roboczego pikietatrasy poza gramaobot,
— przeniesienie punktow istnigjej osnowy geodezyjnej poza graniobo6t ziemnych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
— wyznaczenie zjazdow i uzgodnienie ich z $gteielami nieruchomszi,
— pomiar geodezyjny i dokumentacja kartograficznansieentaryzacji powykonawczej wybudowanej drogi.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Odtworzenie trasy i punktow wysodaowych — zaldgenie poziomej i wysoliiowej geodezyjnej osnowy
realizacyjnej niezéginej przy budowie drogi, uwzglniajacej ustalenia dokumentacji projektowe;.

1.4.2 Punkty gtébwne trasy — punkty zatamania osi trasykgpy kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.3.Reper — zasadniczy element znaku wy$okevego lub samodzielny znak wysakimwy, ktGrego wysok&: jest
wyznaczona.

1.4.4.Znak geodezyjny — znak z trwatego materiatu unsiemay w punktach osnowy geodezyjne;j.

1.4.5.0snowa realizacyjna - osnowa geodezyjna (poziomgsokaciowa), przeznaczona do geodezyjnego wytyczenia
elementéw projektu w terenie oraz geodezyjnej @osiudowy.

1.4.6. Inwentaryzacja powykonawcza — pomiar powykonawczgpudowanej drogi i spogdzenie zwazanej z nim
dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.

1.4.7.Pozostate okitenia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” ik} 1.4.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogdlne wymagania dotygze materialdw podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagargalne" [1] pkt 2.
2.2. Materialy do wykonania robot

Do utrwalenia punktéw gtdwnych trasy najestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe dtsgookoto 0,5m.

Pale drewniane umieszczone poza gearbot ziemnych, wgsiedztwie punktow zatamania trasy powinny
miec srednie 0,15 + 0,20 midiugeg 1,5+ 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nzjestosowa paliki drewnianerednicy 0,05 + 0,08 m i diugoi okoto
0,30 m, a dla punktéw utrwalonych w istriegj nawierzchni bolce stalowieednicy 5 mm i dtuggéci 0,04 + 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie dtugasé¢ okoto 0,50 m i przekréj prostatay.

Do stabilizowania roboczego pikiéta trasy, poza gramicpasa robdt, naky stosowa pale drewniane
srednicy 0,15 + 0,20 mi diugoi 1,5 + 1,7 m z tabliczkami o wymiarach uzgodniomy Irzynierem.
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Do utrwalenia punktéw osnowy geodezyjnej uglstosowd materiaty zgodne z instrukcjami technicznymi
G-1[5]i G-2 [6].

3. SPRAET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéIng gkt 3.
3.2. Sprat stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zahesci od potrzeb, powinien wyka&asie mozliwoscia
korzystania ze speu dostosowanego do przigj metody robét, jak:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
— tyczki, faty, t&amy stalowe, szpilki,
— ew. odbiorniki GPS, zapewnige uzyskanie wymaganych doktadaiopomiarow.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kigw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadiud pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” [1] pkt 4.
4.2. Transport materialdw i sprztu

Sprzt i materiaty do prac geodezyjnych pma przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M0Q@O0 ,Wymagania ogélne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robot

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robdt obejmaij
1. roboty przygotowawcze,
2. odtworzenie trasy i punktow wysod@owych,
3. geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza.

5.3. Prace przygotowawcze

Przed przysfpieniem do rob6t Wykonawca rob6t geodezyjnych paemin
— zapozna si¢ z zakresem opracowania,
— przeprowad# z Zamawiagcym (Inzynierem) uzgodnienia dotygze sposobu wykonania prac,
— zapozna si¢ z dokumentagj projektow,
— zebr& informacje o rodzaju i stanie osnéw geodezyjnyelobszarze olliym budowy drogi,
— zapozna si¢ z przewidywanym sposobem realizacji budowy,
— przeprowadd wywiad szczego6towy w terenie.

5.4. Odtworzenie trasy drogi i punktéw wysokéciowych
5.4.1.Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &ywykonane zgodnie z oboazujacymi Instrukcjami i wytycznymi GUGIK
[3+10].

Przed przyapieniem do robdt Wykonawca powinien pegepd Zamawiajcego dane zawiergje lokalizacg
i wspotrzdne punktdw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawgajo, Wykonawca powinien przeprowadnbliczenia
i pomiary geodezyjne niezbtne do szczegbtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny &yykonane przez osoby posiagtsg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinforma@wazyniera o wszelkich kach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczyclhed te powinny by usunite na koszt Zamawigego.
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Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu okétone w dokumentacji projektoweja szgodne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie pfia sic od
rzgdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w
takim rejonie nie powinno lgyzmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikaice z rénic rzzdnych terenu podanych w dokumentacji projektowejednych rzeczywistych,
akceptowane przez Ayniera, zostan wykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomieniazyniera
oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku atigiWykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikow pomiaréw przez lryniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i pungbgrednie osi trasy mugaby zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposOb wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznatze
powinny by zaakceptowane przezzimiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczanigystkich punktéw pomiarowych i ich oznaézae czasie
trwania robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawijo zostan zniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzéest konieczne do dalszego prowadzenia robdtpstam one
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznepddavidiowej realizacji robot nate do obowizkdw
Wykonawcy.

5.4.2.Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi trgmynktéw wysokéciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pony by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przyyciu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, az@ldowikzane do punktéw pomocniczych, padmych poza granic
robét ziemnych. Maksymalna odlegtopomigdzy punktami gtdéwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza
500 m.

Wykonawca powinien zaky¢ robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdtwsi trasy drogowej, a
takze przy kadym obiekcie inynierskim. Maksymalna odlegié migdzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej
w terenie ptaskim powinna wyn@sb00 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskiowinna by odpowiednio
zmniejszona, zakmie od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zataryé poza granicami rob6dt zadanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw
towarzysacych. Jako repery robocze pma wykorzysta punkty state na stabilnych, istnjeych budowlach wzdtu
trasy drogowej. O ile brak jest takich punktowpew robocze naly zalazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub
grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w grenv sposéb wykluczagy osiadanie, w sposdb zaakceptowany
przez Irkyniera.

Rzdne reperéw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndgcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosig niwelacg podwojra w hawiazaniu do reperow gatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigraj wyrgne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4.3. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagjprojektowy oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawieggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjinpavowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentacji projektowej.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktacKrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, leezrzadziej ri co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejtiegy w stosunku do dokumentacji projektowej niezeno
by¢ wicksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 canpdizostatych drég. Rdne niwelety punktéw osi
trasy naley wyznaczy z dokfadndécia do 1 cm w stosunku do ganych niwelety okrdonych w dokumentaciji
projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie najaizy¢ materiatdw wymienionych w pkcie 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczgy Wykonawca robét zapt je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozaayraobot.

5.4.4 Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypdw i wykopdw na powierzchni
terenu (okréenie granicy robét), zgodnie z dokumengapjojektowy oraz w miejscach wymagajych uzupetnienia
dla poprawnego przeprowadzenia robdt i w miejs@aetkceptowanych przezzyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow natg stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowd w przypadku nasypow o wysod@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych ni 1 metr.
Odlegtas¢ migdzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy oveej.
Odlegtas¢ ta co najmniej powinna odpowiatladstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Budowa chodnika, drogi rowerowej wraz gngetleniem 4czacy parking z ul. Basenaw
w ramach zagospodarowania centrum miasta Jelazkdwice jako teren zielony



D.01.01.01a

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopdw o ksztalcie zgodnym
z dokumentagj projektowa.

5.4.5. Wyznaczenie pofzenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektdw mostowych nalewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw okéajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétmgrzyczo6tkéw i filarow mostéw
i wiaduktow.
W przypadku mostéw i wiaduktéw dokumentacja prajela powinna zawieaopis odpowiedniej osnowy
realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.
Pofazenie obiektu w planie natg okreili¢ z doktadndcia okreslona w punkcie 5.4.3.

5.4.6.Skompletowanie dokumentacji geodezyjnej

Dokumentagj geodezyjn nalezy skompletowé zgodnie z przepisami instrukcji 0-3 [4] z podzmtea:
1) akta postpowania przeznaczone dla Wykonawcy,
2) dokumentagj technicza przeznaczandla Zamawiajcego,
3) dokumentag techniczi przeznaczondla drodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficzne;.
Sposbéb skompletowania dokumentacji, o ktdrej mowappkcie 3 oraz formndokumentéw naley uzgodné
z osrodkiem dokumentagji. Zamawigy poda w ST, czy dokumentadg nalery okaz& Zamawiajcemu do wgidu.

5.5. Pomiar powykonawczy wybudowanej drogi
5.5.1.Zebranie materiatow i informaciji

Wykonawca powinien zapozéasic z zakresem opracowania i uzyskad Zamawiajcego instrukcje
dotyczice ewentualnych etapéw wykonywania pomiardw powsikeczych.
Pomiary powykonawcze powinny bypoprzedzone uzyskaniem zrodkéw dokumentacji geodezyjnej
i kartograficznej informacji o rodzaju, pdeniu i stanie punktéw osnowy geodezyjnej (poziomejysokasciowej)
oraz o mapie zasadniczej i katastralnej.
W przypadku stwierdzeniage w trakcie realizacji obiektu nie zostatla wykonaietaca inwentaryzacja sieci
uzbrojenia terenu, natg powiadomé o tym Zamawiajcego.
Przy analizie zebranych materiatéw i informacjieas ustali:
— klasy i doktadnéci istniegcych osnéw geodezyjnych oraz #iwosci wykorzystania ich do pomiaréw
powykonawczych,
— rodzaje uktadéw wspotezinych i poziomdw odniesienia,
— zakres i sposéb aktualizacji dokumentow bazowyohjdupcych st w osrodku dokumentacji 0 wyniku pomiaru
powykonawczedo.

5.5.2.Prace pomiarowe i kameralne

W pierwszej fazie prac nalg wykona: ogdlne rozeznanie w terenie, odszukanie punksimieacej osnowy
geodezyjnej z ustaleniem stanu technicznego tychtpw oraz aktualizagjopiséw topograficznych, zbadanie wizur
pomiegdzy punktami i ewentualne ich oczyszczenie,¢msé rozeznanie odioie koniecznéci uzupetnienia lub
zaprojektowania osnowy poziomej Il klasy oraz osggomiarowe;j.

Nastpnie naley pomierzy wznowiory lub zalzom osnow, a nasipnie wykong pomiary
inwentaryzacyjne, zgodnie z instruk¢p-4 [8] GUGIK, mierac wszystkie elementy téei mapy zasadniczej oraz $ée
dodatkove obejmujca: granice ustalone wedtug stanu prawnego, kilometrdg, znaki drogowe, punkty referencyjne,
obiekty mostowe z grdnymi wlotu i wylotu, swiattem i skrajni, wszystkie drzewa w pasie drogowym, zabytki i
pomniki przyrody, wszystkie ogrodzenia z furtkaniramami oraz z podzialem na trwate i nietrwateyyostudnie z
ich srednicami, przekroje poprzeczne drog co 20+50 m inge elementy wedlug wymag@amawiajcego.

Prace obliczeniowe nalg wykonat przy pomocy spktu komputerowego. Wniesienie pomierzonegdiena
ma zasadnicz oraz map katastrala naleey wykona metod, klasyczm (kartowaniem i kréeniem gcznym) lub
przy pomocy plotera.

Wtérnik mapy zasadniczej dla Zamawizggo naley uzupeiné o elementy wymienione w drugim akapicie
niniejszego punktugtsam, technily z jaka zostata wykonana mapa (numerygcmrzglednie analogow).

Dokumentagj geodezyjn i kartograficza nalezy skompletowa zgodnie z przepisami instrukcji 0-3 [4], z
podziatem na: akta pegowania przeznaczone dla Wykonawcy, dokumeataechnicza przeznaczon dla
Zamawiajcego i dokumentagjtechniczi przeznaczoq dla dgrodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.
Spos6b skompletowania i foendokumentacji dla @odka dokumentacji natg uzgodné z asrodkiem oraz ustaticzy
te dokumentagj nalezy okaz& Zamawiagcemu do wgldu.

5.5.3.Dokumentacja dla Zamawigjego

Jeili Zamawiapcy nie ustalit inaczej, to natg skompletowa dla Zamawiajcego nasfpujace materiaty:
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— sprawozdanie techniczne,

— wtérnik mapy zasadniczej uzupetniony dodatkdwescia, ktdra wymieniono w punkcie 5.5.2,

— kopie wykazéw wspétednych punktéw osnowy oraz wykazy wspéhbinych punktéw granicznych w postaci
dysku i wydruku na papierze,

— kopie protokotow przekazania znakéw geodezyjnyath gchror,

— kopie opiséw topograficznych,

— kopie szkicow polowych,

— nosnik elektroniczny (dysk) z mapnumerycza oraz wydruk ploterem tych map,z@i mapa realizowana jest
numerycznie,

— inne materiaty zgodne z wymaganiami Zamasgego.

6. KONTROLA JAKO $CIROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robat
Ogodlne zasady kontroli jaka rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdli1] pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac

Kontrola jakdci prac pomiarowych powinna obejmoéva
— wewrtrzng kontrok prowadzon przez Wykonawg robdt geodezyjnych, ktéra powinna zapewnraozliwo$¢
sledzenia przebiegu prac, oceniania ich f@koraz usuwania nieprawidtod mogicych mie€ wptyw na kolejne
etapy robot,
— kontrok prowadzon przez stiabe nadzoru (layniera),
— przestrzeganie ogo6lnych zasad prac derech w instrukcjach i wytycznych GUGIK [3+10], adnie
z wymaganiami podanymi w punkcie 5,
— sporadzenie przez Wykonawaobdt geodezyjnych protokotu z wegtrenej kontroli robét.
Kontrolg nalezy prowadzé wedtug ogdlnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK [3+10],
zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5.4.3.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w OST D-M-00@Wymagania ogdlne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Przy pomiarach powykonawczych wybudowanej drogyjonuje st jednostki: km (kilometr) i ha (hektar).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru rob6t

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-000QWymagania ogélne” [1] pkt 8.
8.2. Sposbb odbioru robét

Odbiér robot nagpuje na podstawie protokotu odbioru oraz dokuméntachnicznej przeznaczonej dla
Zamawiagcego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgre podstawy platndci
Ogodlne ustalenia dotyaee podstawy pfatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pk} 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:
— zakup, dostarczenie i sktadowanie potrzebnych naddber,
— koszt zapewnienia niezthnych czynnikéw produkgji,
— zakup i dostarczenie materiatéw,
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gidwnych osi trasmktow wysokdéciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
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- wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych,

- wyznaczenie zjazdow i uzgodnienie ich z $gteielami nieruchomsi,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,

— wyznaczenie punktow roboczego pikietdrasy,

— ustawienie fat z wyznaczeniem pochylenia skarp,

- zastabilizowanie punktéw w sposaéb trwaty, ochrariprzed zniszczeniem i oznakowanie utatgg@jodszukanie i
ewentualne odtworzenie,

— prace pomiarowe i kameralne przy pomiarze powykazgm wybudowanej drogi wedtug wymagdokumentacji
technicznej,

- koszty grodkéw geodezyjnych.

9.3. Sposbb rozliczenia robét tymczasowych i pracwarzyszcych

Cena wykonania robot olglenych niniejsa OST obejmuije:
- roboty tymczasowe, ktéreaspotrzebne do wykonania robdét podstawowych, ale sie przekazywane
Zamawiagcemu i § usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych,

— prace towarzyse, ktore g niezlgdne do wykonania rob6t podstawowych, niezaliczameathdt tymczasowych,
jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogolne specyfikacje techniczne
1. D-M-00.00.00 Wymagania ogolne
10.2. Inne dokumenty

2. Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. — Prawo geodezyjkartograficzne (Dz. U. nr 30, poz. 163 zzpigjszymi
Zmianami)

[Instrukcje i wytyczne techniczne bytego Gtéwnegaddu Geodezji i Kartografii]:

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonyeamnac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna 0-3. Zasady kompletowaniaudodntacji geodezyjnej i kartograficznej
Instrukcja techniczna G-1. Pozioma osnowa geodazyjn

Instrukcja techniczna G-2. Wysadaiowa osnowa geodezyjna

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iakgsciowe

Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne

Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne

COXNOO AW
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