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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB) s3 wymagania
ogolne dotyczace wykonania i edbioru robot drogowych. Ilekroé w tresei jest mowa o Szczegdlowych Specyfikacjach Technicznych
(S8T) lub Specyfikacjach Technicznych (ST) nalezy przez to rozumieé¢ Specyfikacje Technicznego Wykonania i Odbioru Robét
Budowlanych ( STWiORB).

1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét dla zadania
jak na stronie tytutowe;j.

[.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogolne, wspdlne dla robdt objetych ogdlnymi specyfikacjami
technicznymi zawartymi w opracowaniu dla poszczegélnych asortymentow robot drogowych,

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumieé w kazdym przypadku nastepujgco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bgdgey budynkiem, stanowigey calosé techniczno-uzytkows (droga) albo jego czgsé
stanowigcg odrgbny element konstrukeyjny lub technologiczny (obickt mostowy, korpus ziemny, wezel).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Dlugos¢ mostu - odleglo$¢ migdzy zewngtrznymi krawgdziami pomostu, a w przypadku mostéw lukowych z nadsypky -
odlegloé¢ w Swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni drogowej.

L.4.4, Droga - wydziclony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi
wrzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu,

1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw obshugujgeych zadanie
budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuniecia po jego zakonczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu wydajgcego, wydany zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami, stanowigey urzedowy dokument przebiegu robdt budowlanych, stuzgey do notowania zdarzen i
okolicznosei zachodzgcych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych adbioréw robét, przekazywania poleceri i innej
korespondencji technicznej pomigdzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawcg i projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkody terenowg dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajgcego, o ktorej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie roboét i administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - cz¢d¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.,

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kierowania robotami i do wystgpowania w jego
imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4,11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami dzielgcymi
jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polgczenia.

1.4.13. Konstrukcja nosna (przgsto lub przgsia obiektu mostowego) - czg$¢ obiektu oparta na podporach mostowych, tworzaca ustroj
niosgey dla przeniesienia ruchu pojazdow lub pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta czg$¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowéw.
1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukeji nawierzchni,

1.4.16. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi stronami, sluzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robét w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zalgcznikéw. Wpisy w
ksigzce obmiaréw podlegajy potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projektu,

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng jakosci materialéw oraz robét.

1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niczbgdne do wykonania robét, zgodne z dokumentacjy projektowy i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkodg wodng dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu picszego.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespol warstw shuzgeych do przejmowania i rozkladania obeigzen od ruchu na podioze gruntowe i
zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.
4 - wymagania ogolne -
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a) warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujgca si¢ migdzy warstwy $cieralng a podbudows, zapewniajgca lepsze rozlozenie naprgzen w
nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

¢) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzgca do wyrdwnania nieréwnoscei podbudowy lub profilu istniejacej nawierzchni,

d) Podbudowa - dolna czg$é nawierzchni sluzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podloze. Podbudowa moze skladaé sig z
podbudowy zasadniczej i podbudowy pemocniczej.

¢) Podbudowa zasadnicza - gérna cz¢$é podbudowy spelniajgca funkcje no$ne w konstrukcji nawierzchni. Moze ona skladaé sic z
jednej lub dwéch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna ¢zgs¢ podbudowy spelniajgea, obok funkeji nosnych, funkcje zabezpieczenia nawierzehni przed
dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czgstek podloza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsaczajgcg lub odcinajgeg.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej glownym zadaniem jest ochrona nawicrzchni przed skutkami dzialania mrozu.

) Warstwa odeinajgea - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastck drobnych gruntu do warstwy nawierzchni
lezgcej powyiej.

i) Warstwa odsgczajgea - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej siec do nawierzchni.

1.4.21, Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigeie na plaszezyznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.

1.4.22. Obickt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, kladka dla pieszych i przepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu publicznego na
okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodnoé¢ - zgodnos¢ wykonywanych roboét z dopuszezonymi tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie
zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robét budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i zwigzanych z nig
urzgdzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen
chronigeych ludzi i srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26, Pobocze - czg8¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazddw, umieszezenia urzgdzen organizacji i
bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, sluzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezgcy pod nawierzchnig do glgbokosci przemarzania.

1.4.28. Podtoze ulepszone nawierzchni - géma warstwa podloza, lezgca bezposrednio pod nawierzchnig, ulepszona w celu
umozliwienia przej¢cia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika projektu, w
formie pisemnej, dotyczgce sposobu realizacji robdt lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna [ub fizyczna bgdgca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.31. Przedsigwzigeie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polgezenia drogowego lub catkowita modernizacja/przebudowa
(zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podluznym) istniejgcego polaczenia.

1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku wedrowek
zwierzgt dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4,33. Przeszkoda naturalna - element srodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyktad
dolina, bagno, rzeka, szlak wedrowek dzikich zwierzat itp.

1.4.34, Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyklad droga, kolej,
rurociag, kanal, ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa - czesé dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacjg, charakterystyke i
wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.36. Przyczolek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze sklada¢ si¢ z pelnej sciany, stupéw lub innych form konstrukeyjnych,
np. skrzyn, komor.

1.4.37. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom naruszonym w czasie
realizacji zadania budowlancgo.

1.4.38. Rozpigtosé teoretyczna - odleglo$é migdzy punktami podparcia (lozyskami), przgsta mostowego.

1.4.39. Szerokos¢ calkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odleglosé migdzy zewnetrznymi krawegdziami konstrukeji obiektu, mierzona
w linii prostopadlej do osi podiuznej, obejmuje catkowita szerokosé konstrukcyjng ustroju niosgcego.

1.4.40. Szerokosé¢ uzytkowa obiektu - szerokos¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszezegélnych rodzajow ruchu oraz szerokodé
chodnikéw mierzona w $wictle porgezy mostowych z wylaczeniem konstrukeji przy jezdni dotem oddzielajgcej ruch kotowy od ruchu
pieszego.

1.4.41. S]cpy kosztorys - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosei technologicznej ich wykonania.

1.4.42, Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim robodt oraz inne micjsca wymienione w
kontrakcie jako tworzgce czgéé terenu budowy.
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1.4.43. Tunel - obiekt zagtebiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji drogowe;j i ruchu pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linig kolejowy lub inng drogg dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego,

1.4.45, Zadanie budowlane - cz¢s¢ przedsigwzigeia budowlanego, stanowigea odrgbng calo$¢ konstrukeyjng lub technologiczng, zdolng
do samodzielnego pelnienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polegaé na wykonywaniu robét zwigzanych z budows,
modernizacjy/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robét

Wykonawea jest odpowiedzialny za jako$é wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenic budowy,
metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacjq projektows, SST i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu,

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj¢ i wspolrzgdne punktow gléwnych trasy oraz reperdw,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru
ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawea odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczegélowych
warunkach umowy, uwzgledniajacym podzial na dokumentacje projektows:
— Zamawiajgcego; wykaz pozycji, ktore stanowia przetargows dokumentacjg projektows oraz projektows dokumentacje wykonawczy
(techniczng) i zostang przckazane Wykonawcy,
— Wykonawcy; wykaz zawicrajacy spis dokumentacji projektowej, ktéra Wykonawea opracuje w ramach ceny kontraktowej.

1.5.3. Zgodnos¢ robat z dokumentacja projektows i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawey przez Inzyniera/Kierownika
projektu stanowig czgs¢é umowy, a wymagania okreslone w choéby jednym z nich s3 obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte
byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszezegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejnosé ich waznosei wymieniona w
wKontraktowych warunkach ogdlnych” (,,0gélnych warunkach umowy™).

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomi¢ Inzynicra/Kierownika projektu, ktéry podejmic decyzj¢ o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pismie sg waznigjsze od wymiaréw okreslonych na podstawic odezytu ze skali
rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacjg projektows i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST bedg uwazane za wartosei docelowe, od ktérych dopuszczalne sj
odchylenia w ramach okreslonego przedzialu tolerancji. Cechy materialéw i elementéw budowli musza wykazywaé zgodnosé z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogyg przekracza¢ dopuszezalnego przedzialu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie bgda w pelni zgodne z dokumentacjg projektowg lub SST i wplynie to na
niezadowalajgcg jakosc elementu budowli, to takie materialy zostang zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane
ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonaweca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakoriczenia i
odbioru ostatecznego robat.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymezasowe urzadzenia zabezpieczajgce, w tym: ogrodzenia, porgcze,
oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne srodki niczbgdne do ochrony robét, wygody spolecznodci i innych.

W migjscach przylegajacych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren budowy, w
sposdb uzgodniony z Inzynieren/Kierownikiem projektu.

Wiazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujacych przy realizacji robdt, Wykonawca
odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu,

Fakt przystgpicnia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposdb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilo§ciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu,
tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda
utrzymywane przez Wykonawcg w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje sig, Ze jest wlgczony w cene kontraktows.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasic wykonywania robdt

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyezgce ochrony srodowiska
naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robdt Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojgce;j,
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b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczgcych ochrony srodowiska na
terenie i wokdl terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub débr publicznych i innych, a
wynikajacych z nadmiernego halasu, wibracji, zanieczyszczenia Iub innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu
dzialania,
Stosujgc si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegolny wzglad na:
1) lokalizacjg baz, warsztatow, magazynow, skladowisk, ukopow i drog dojazdowych,
2) $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszezeniem zbiomikow i cickdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszezeniem powietrza pylami i gazami,
¢) mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonaweca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej,

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzgt przeciwpozarowy, na
terenie baz produkeyjnych, w pomieszezeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy latwopalne bgdg skladowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem osdb
trzecich.

Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji robdt albo
przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposob trwaty s szkodliwe dla otoczenia, nie bgdg dopuszezone do uzycia.

Nie dopuszcza sig uzycia materialéw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu wigkszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot bgdy mialy aprobatg techniczng wydang przez uprawniong jednostke,
jednoznacznie okreslajgeg brak szkodliwego oddzialywania tych materialdéw na srodowisko.

Materialy, ktore sy szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robdt ich szkodliwosé zanika (np.
materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego
odpowiednie przepisy Wykonawea powinien otrzymac zgodg na uzycie tych materialdéw od wlasciwych organéw administracji
panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyl materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowalo
jakiekolwiek zagrozenie Srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajgcy.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawea odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp.
oraz uzyska od odpowiednich wladz bgdgeych wiascicielami tych urzgdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji i urzgdzen w czasie trwania budowy.

Wykonawcea zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasowsy dla wszelkicgo rodzaju robdt, ktére majg
by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzgdzen podziemnych na terenie budowy i powiadomié Inzyniera/Kierownika
projektu i wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robot. O fakeie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wiadze oraz begdzie z nimi wspodlpracowal dostarczajgc
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bgdzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego
dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajgcego.

Jezeli teren budowy przylega do terenow z zabudowy mieszkaniowg, Wykonawca bgdzie realizowaé roboty w sposdb
powodujgcy minimalne niedogodnosei dla mieszkancéw. Wykonawea odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej
w sgsiedztwic budowy, spowodowane jego dzialalnoscig.

Inzynier/Kierownik projektu bg¢dzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomigdzy Wykonaweg a
wlascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wiasnosci i drég wewngtrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu
ani Zamawiajgcy nie bedzie ingerowal w takie porozumienia, o ile nie bgdg one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach
umowy.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawcea bgdzie stosowaé sig do ustawowych ograniczen naciskdéw osi na drogach publicznych przy transporcie
materialow i wyposazenia na i z terenu robdt. Wykonawcea uzyska wszelkie niezbgdne zezwolenia i uzgodnienia od wlasciwych wiladz
co do przewozu nietypowych wagowo ladunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamial
Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kicrownik projektu moze polecié, aby pojazdy nie spelniajgce tych warunkéw zostaly
usunigte z terenu budowy. Pojazdy powodujgce nadmierne obcigzenie osiowe nie bgdg dopuszczone na swiezo ukonczony fragment
budowy w obrgbie terenu budowy i Wykonawea bedzie odpowiadat za naprawg wszelkich robdt w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z
poleceniami InZzyniera/Kierownika projekitu,

1.5.10, Bezpieczenistwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcea bedzie przestrzegac przepisow dotyczgeych bezpicezenstwa i higieny pracy.
W szezegolnosci Wykonawea ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach nicbezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.
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Wykonawea zapewni i bgdzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia odzicz dla
ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.
Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaplacie i sg
uwzglednione w cenie kontraktowe;j.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonaweca bgdzie odpowiadal za ochrong robdt i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robot od daty rozpocezecia
do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca begdzie utrzymywa¢ roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno byé prowadzone w taki sposob,
aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajgecym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawcea w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika projektu powinien
rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzgdzenia wydane przez wladze centralne i micjscowe oraz inne przepisy,
regulaminy i wytyczne, ktére sg w jakikolwick sposob zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bgdzie przestrzega¢ praw patentowych i bgdzie w pelni odpowicdzialny za wypelnienie wszelkich wymagai
prawnych odnosnie znakow firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzgtu, materialow lub urzgdzen uzytych
lub zwigzanych z wykonywaniem robot i w sposdb ciggly bgdzie informowaé Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dzialaniach,
przedstawiajyc kopic zezwolen i inne odno$ne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postgpowania, obcigzenia i wydatki wynikie z lub
zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonaweca, z wyjatkiem przypadkdw, kiedy takie naruszenie
wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Réwnowaznos¢ norm i zbiorow przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolane sg konkretne normy i przepisy, ktére spelniaé majg materialy, sprzet i
inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bgdg obowigzywac postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania
powolanych norm i przepisow o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powolane normy i przepisy s
panstwowe lub odnoszg si¢ do konkretnego kraju lub regionu, mogg by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace
réwny lub wyzszy poziom wykonania niz powolane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia
przez Inzyniera/Kierownika projektu. Roéznice pomigdzy powolanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza byé
dokladnie opisane przez Wykonawceg i przedlozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostatodci o znaczeniu geologicznym lub
archeologicznym odkryte na terenie budowy bgdg uwazane za wlasnosé Zamawiajacego. Wykonawca zobowigzany jest powiadomic
Inzyniera/Kierownika projekiu i postgpowac zgodnic z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty
i/lub wystapig opdznicnia w robotach, Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajgcym i Wykonawca ustali wydluzenie
czasu wykonania robot i/lub wysokosc kwoty, o ktorg nalezy zwigkszy¢ ceng kontraktows.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialéw przeznaczonych do robot,
Wykonawcea przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, szczegolowe informacje dotyczgce proponowanego
zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialow jak rowniez odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz
probki materialow.

Zatwierdzenie partii materialow z danego Zrédla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego zrédia uzyskajg
zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego zrodla w
sposob ciggly spelniajg wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2, Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawcg wywiezione z terenu budowy i zlozone w migjscu
wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcey na uzycie tych materialow do
innych robot, niz te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materialow zostanic odpowiednio przewartosciowany (skorygowany)
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wlasne
ryzyko, liczge si¢ 2 jego nieprzyjgciem, usunigcicm i niezaplaceniem

2.3. Wariantowe stosowanie materialow

Jedli dokumentacja projektowa Iub SST przewiduja mozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju materialn w
wykonywanych robotach, Wykonawea powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed
uzyciem tego materialu, albo w okresie dluzszym, jesli bgdzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez
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Inzyniera/Kicrownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze byé pozniej zmieniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.4. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy bedg one uzyte do robdét, byly zabezpieczone
przed zanieczyszczeniami, zachowaly swojg jakosc i wlasciwodci i byty dostgpne do kontroli przez Inzynicra/Kierownika projektu.

Miegjsca czasowego skladowania materiatow bedy zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w micjscach uzgodnionych z
Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w migjscach zorganizowanych przez Wykonawcee i zaakceptowanych
przez Inzynicra/Kierownika projektu.

2.5. Inspekeja wytworni materialow

Wytwdrnie materialdw mogg by¢ okresowo kontrolowane przez Tnzyniera/ Kierownika projektu w celu sprawdzenia
zgodnosci stosowanych metod produkeji z wymaganiami. Probki materialow mogg byc pobierane w celu sprawdzenia ich wladciwosci.
Wyniki tych kontroli bgdg stanowi¢ podstawe do akceptacji okreslonej partii materialow pod wzgledem jakosei.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bgdzie przeprowadzat inspekcjg wytwdrni, muszy by¢ spelnione nastgpujgce
warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bgdzie mial zapewniong wspolpracg 1 pomoc Wykonawey oraz producenta materialéow w czasie
przeprowadzania inspekeji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bgdzie mial wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czgsci wytworni, gdzie odbywa sig produkeja
materialow przeznaczonych do realizacji robot,

c) Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezagcym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inzyniera/Kierownika projektu
zezwolenie dla przeprowadzenia inspekeji i badan w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonaweca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje nickorzystuego wplywu na jakosé
wykonywanych robot. Sprzgt uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferty Wykonawey i powinien odpowiadac pod wzgledem
typow 1 ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzynicra/Kicrownika
projektu; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzg¢t powinien byé uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnosc sprzgtu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprzegt bedgey wilasnoscig Wykonawcey lub wynajety do wykonania robdt ma byé utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci
do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania.

Wykonawea dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopic dokumentéw potwierdzajgeych dopuszezenie sprzetu do
uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami,

Wrykonawea bedzie konserwowac sprzgt jak rowniez naprawiac lub wymieniaé sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢é wariantowego uzycia sprzgtu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacjg przed uzyciem sprzgtu.
Wybrany sprzet, po akeeptacji Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy, zostang przez
Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawea jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wplyng niekorzystnie na jakos¢
wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowe;j, SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowsg.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy begdg spelnia¢ wymagania dotyczgce przepisow ruchu drogowego w odniesieniu
do dopuszezalnych naciskéw na o$ i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie spetniajgee tych warunkéw mogg byé
dopuszezone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odeinkow drég na
koszt Wykonawcy.

Wykonaweca bedzie usuwaé na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos¢ zastosowanych
materialdw i wykonywanych roboét, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektows, wymaganiami SST, PZJ, projcktem organizacji robot
opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projekitu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow robét
zgodnie z wymiarami i rz¢dnymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera/Kierownika
projektu.
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Bledy popelnione przez Wykonawee w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostana, usunigte przez Wykonawee na wiasny koszt,
z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze si¢ skutkiem bledu zawartego w danych dostarczonych Wykonawey na pismie przez Inzyniera/
Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosei przez Inzyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcey od
odpowiedzialnosei za ich dokiadno$¢.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialéw i clementéw robét bedg oparte na
wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materialéw i robét, rozrzuty normalnic wyst¢pujgce przy
produkeji i przy badaniach materialow, doswiadezenia z przeszlosei, wyniki badain naukowych oraz inne czynniki wplywajgce na
rozwazang kwestig.

Polecenia Inzynicra/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okre$lonym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozbg zatrzymania robdt. Skutki finansowe z tego tytulu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jako$ci robét

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zalozong jakos¢ robdt.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg robot i jakosci materialow. Wykonawea zapewni odpowiedni system
kontroli, wigczajgc personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania probek i badan
materialow oraz robdt.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w
celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajgcy.

Wykonawca bgdzie przeprowadzaé pomiary i badania materialow oraz robédt z czestotliwoscig zapewniajycy stwierdzenie, Ze
roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwosé sg okreslone w SST, normach i wytycznych. W przypadku,
gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie
robdt zgodnie z umowa.

Wykonaweca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzgdzenia i sprz¢t badawcezy
posiadajg wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury badar.

Inzynier/Kierownik projektu bgdzie mieé nieograniczony dostep do pomieszezen laboratoryjnych, w celu ich inspekc;i.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywaé Wykonawey pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnigciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli
niedociggnigeia te bedy tak powazne, ze mogg wplyng¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma
uzycie do robot badanych materialdw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigeia w pracy laboratorium Wykonawcy
zostang usunigte 1 stwierdzona zostanie odpowiednia jakos$¢ tych materiatow.

Wszystkic koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw ponosi Wykonawca.

0.2. Pobieranie probek

Prébki bedg pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania prébek, opartych na zasadzie, ze
wszystkie jednostkowe elementy produkceji moga byé z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier/Kierownik projektu bgdzie mie¢ zapewniong mozliwosé¢ udzialu w pobicraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek bedg dostarczone przez Wykonawceg i zatwierdzone przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Prébki dostarczone przez Wykonawcg do badan wykonywanych przez Inzyniera/Kierownik projektu bedg odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych materialow, ktore
budzy watpliwesci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z wlasnej woli,
Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te
pokrywa Zamawiajacy.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmujg
jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez
Inzyniera/ Kierownika projektu.

Przed przystgpicniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projcktu o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji
Inzyniera/ Kierownika projektu.

6.4. Raporty z badai

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wynikami badan jak najszybeicj, nie
pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przckazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedtug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania prébek i badania materialéw w miejscu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawea i producent materialow powinien udzieli¢ mu niezbednej pomocy.
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Inzynier/Kierownik projektu, dokonujgc weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez Wykonawceg, poprzez
migdzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materialéw i robdt z wymaganiami SST na podstawie wynikéw wiasnych
badan kontrolnych jak i wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawecg.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobieraé prébki materialéw i prowadzi¢ badania niczaleznie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sq niewiarygodne, to Inzynier/Kicrownik projektu oprze si¢ wylacznie
na wilasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materialow i robot z dokumentacjg projektows i SST. Moze rowniez zlecié, sam lub
poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badar niezaleznemu laboratorium, W takim przypadku catkowite
koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania prébek poniesione zostang przez Wykonawcsg.

6.6. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:
1. certyfikat na znak bezpieczefistwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnosé¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie
Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow i dokumentdw technicznych,
2. deklaracjg zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
— Polskg Normg lub
— aprobatg techniczng, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objegte certyfikacja
okreslong w pkt 1
i ktore spelniaja wymogi SST.
W przypadku materialéw, dla ktorych ww. dokumenty sg wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do robot bedzie
posiadaé te dokumenty, okreslajgce w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemyslowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami
badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan bgdg dostarczone przez Wykonaweg Inzyniecrowi/Kiecrownikowi projektu.
Jakiekolwiek materialy, ktore nie spelniajg tych wymagan begdg odrzucone.

6.7. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawcg w okresie od
przekazania Wykonawey terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnoé¢ za prowadzenic dziennika budowy
zgodnie z obowiazujgcymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bgdg dokonywane na biezgco i bgda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu bezpicczenstwa ludzi i
mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bgdzie opatrzony data jego dokonania, podpisem oseby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem
jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bgda czytelne, dokonane trwaly techniky, w porzgdku chronologicznym,
bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i opatrzone datq i
podpisem Wykonawcy i Inzyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosei:

— datg przekazania Wykonawecy terenu budowy,

— date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowe;j,

— date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci 1 harmonogramow robot,

— terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,

— przebieg robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

— daty zarzgdzenia wstrzymania robat, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbiordw robot zanikajgcych i ulegajacych zakrycin, czesciowych i ostatecznych odbiorow robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robét podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w
zwigzku z warunkami klimatycznymi,

—  zgodnosé rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowe;j,

— dane dotyczjce czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,

— dane dotyczgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotyczgce jakosci materialéw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je przeprowadzal,

— wyniki prob poszezegolnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bgda przedlozone Inzynicrowi/Kierownikowi
projektu do ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia
lub zajgciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest
jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania poleceit Wykonawcy robot.

(2) Ksigzka obmiaréw
Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajgey na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z elementow robdt. Obmiary

wykonanych robot przeprowadza sig w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiarow.

- wymagania ogolne - 11



Zagospodarowanie terenu pomigdzy ulicami Bazantowq i Swierkowg w Jelczu-Laskowicach
(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosei materialéw, orzeczenia o jakosci materiatéw, recepty
roboeze i kontrolne wyniki badan Wykonawey bgdg gromadzone w formie uzgodniongj w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty
te stanowig zalgezniki do odbioru robét. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprdcz wymienionych w punktach (1) - (3) nastgpujgce dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoly przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoly odbioru robdét,
e) protokoly z narad 1 ustalen,
f) korespondencj¢ na budowie,

5) Przechowywanie dokumentéw budow
'y

Dokumenty budowy bgdg przechowywane na terenie budowy w migjscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigeie ktoregokolwick z dokumentéow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej
prawem.

Wszelkic dokumenty budowy bedg zawsze dostgpne dla Inzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robdt

Obmiar robot bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektows i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie,

Obmiaru robét dokenuje Wykonawea po pisemnym powiadomieniu Inzynicra/ Kierownika projektu o zakresie obmierzanych
robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bgdg wpisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie indzicj w SST nie
zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Blgdne dane zostang poprawione wg instrukeji Inzyniera/Kierownika
projektu na pismie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagang do cclu miesigeznej platnosci na rzecz Wykonawcey
lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonaweg i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2, Zasady okreflania ilosci robdt i materialow

Dlugosci i odleglosci pomigdzy wyszezegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo wzdhuz linii osiowe;.

Jesli SST wilasciwe dla danych robét nie wymagajg tego inaczej, objgtosci bedg wyliczone w m? jako dlugoéé pomnozona
przez éredni przekrdj.

Tlogcei, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru roboét bedy zaakceptowane przez
Inzyniera/Kicrownika projektu.

Urzgdzenia i sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonaweg. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan
atestujgcych to Wykonawcea bedzie posiadaé wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bgdq przez Wykonawceg utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazZenia

Wykonawea dostarczy i zainstaluje urzgdzenia wagowe odpowiadajgce odno$nym wymaganiom SST Bedzie utrzymywacé to
wyposaZzenie zapewniajge w sposob ciggly zachowanic dokladnosei wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5, Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgiciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robdt, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajgeych przeprowadza sig w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgdg wykonane w sposab zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosei beda uzupehione odpowiednimi szkicami umieszezonymi na karcie
ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dolgezone w formie oddziclnego zatgeznika do ksiazki obmiardw, ktérego
wzOr zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu,
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioraw rohot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastgpujgcym etapom odbioru:
a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajgcych zakrycin,
b) odbiorowi czgsciowemu,
¢) odbiorowi ostatccznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robét zanikajgcyceh i ulegajacych zakryciu

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilodcei i jakodci wykonywanych robét, ktére w
dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bgdzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt
i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robot.

Odbioru roboét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowosé danej czgsci robot do odbioru zglasza Wykonawcea wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inzyniera/Kierownika projektu, Odbidr bgdzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakeie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakosé i ilosé robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawic dokumentéw zawierajgcych
komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i
uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiodr czeSciowy

Odbidér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgsci robét. Odbioru czgsciowego robot dokonuje sig wg
zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét, Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu,

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robat

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i warto$ci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawceg wpisem do
dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi§mie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczagc od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakoiiczenia robot i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkeie 8.4.2.

Qdbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inzyniera/Kierownika projektu i
Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedlozonych dokumentow, wynikdw badan i
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosei wykonania robot z dokumentacja projektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjy ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robot zanikajgeych
i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupelniajgcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robét uzupelniajgcych w warstwie Scieralnej lub
robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, Zze jako$¢ wykonywanych robdt w poszezegdlnych asortymentach nieznacznie
odbiega od wymaganej dokumentacja projektowy i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy
cksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgceni, oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych roboét w
stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokol odbioru ostatecznego robot sporzadzony
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawcea jest zobowigzany przygotowaé nastegpujgce dokumenty:
1. dokumentacj¢ projektowa podstawowsg z nanicsionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala sporzgdzona w trakcic realizacji
umowy,
szczegolowe specylikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupelniajgce lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksigzki obmiardw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST iew. PZI,
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
opinig technologiczng sporzgdzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiardw zataczonych do dokumentdw odbioru,
wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowe;j,

oswictlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robot wlascicielom urzgdzen,

9. geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawczg rabot i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopig¢ mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego nic bgdg gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawceg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robat.

Wiszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajgce bedy zestawione wyg wzoru ustalonego przez
Zamawiajgcego.

pa =l gl s
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Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupelniajgeych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenic wykonanych robét zwigzanych z usunigeiem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bgdzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglgdnieniem zasad opisanych w punkcie
8.4 ,,0dbidr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawg platnoéci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong dla danej pozycji
kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnodci jest wartosé (kwota) podana przez Wykonaweg w
danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci, wymagania i
badania skladajgce sig na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robot bgdg obejmowac:
— robocizng bezposrednig wraz z lowarzyszgeymi kosztami,
— wartos¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na teren budowy,
— wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgeymi kosztami,
— koszty podrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-N-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy i wymagan ogélnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie
warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszezegdlnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przcjazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organizacji rachu obejmuje:

(a) opracowanic oraz uzgodnienie z Inzynierenm/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchu na
czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynicrowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i
uzgodnien wynikajgcych z postgpu robét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o§wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczefistwa ruchu,

(¢) oplaty/dzierzawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcje tymezasowej nawierzehni, ramp, chodnikdw, kraweznikdw, barier, oznakowaii i drenazu,

() tymczasowsq przebudowg urzgdzei obeych.

Koszt utrzymania objazdoéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymezasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i §wiatel,
(b) utrzymanie plynnosci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:
(a) usunigcie wbudowanych materiatow i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

I. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z péZniejszymi zmianami).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiérki oraz tablicy
informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdzniejszymi zmianami).
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Zagospodarowanie lerenu pomiedzy ulicami Bazantowg i Swierkowq w Jelezu-Laskowicach
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Zagospodarowanie terent pomiedzy ulicami Bazantowq i Swierkowq w Jelczu-Laskowicach

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot zwigzanych z
odtworzeniem trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét dla zadania
jak na stronie tytulowe;.

1.3. Zakres rohdt abjetych ST

Uslalenia zawarte w niniejszej specylikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z wszystkimi czynnosciami
umozliwiajgcymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz polozenia obiektéw inzynierskich.

1.3.1. Odiworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokodciowych wehodzy:
a) sprawdzenic wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw giéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
¢) zastabilizowanic punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob ulatwiajgcy odszukanie i
cwentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kicrunkowe oraz poczgtkowy i koficowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w ST
D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robait
Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2, MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materialéw

Ogdlne wymagania dotyczyce materialéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”
pkt 2.

2.2. Rodzaje materialdw

Do utrwalenia punktéw gléwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki betonowe
albo rury metalowe o dlugosci okolo 0,50 metra,

Pale drewniane umieszczone poza granicq robot ziemnych, w sasiedztwie punktéw zalamania trasy, powinny mieé $rednice od
0,15do 0,20 m i dlugoéé od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowaé paliki drewniane érednicy od 0,05 do 0,08 m i dlugosci okoto 0,30 m, a
dla punktéw utrwalanych w istniejgcej nawierzehni bolce stalowe $rednicy 5 mm i diugosei od 0,04 do 0,05 m.

JSwiadki” powinny micé diugodé okolo 0,50 m i przekrdj prostokgtny.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowaé nastepujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
— tyczki,
- laty,
— ta$my stalowe, szpilki.
Sprzgt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych powinien gwarantowaé uzyskanie
wymaganej doktadnogei pomiaru.

16 - vdtworzenie trasy punktow wysokosciowych -



Zagospodarowanie terenu pomigdzy ulicami Bazantowg i S'.w'erkowq w Jelezu-Laskowicach
4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczqgee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzgt 1 materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5, WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukejami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajgce lokalizacjg i wspolrzgdne
punktéw glownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajjcego, Wykonaweca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary
geodezyjne niezbedne do szczegdlowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byé wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia,

Wykonawea powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera o wszelkich blgdach wykrytych w wytyczeniu punktow gléwnych
trasy i (lub) reperow roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajgcego.

Wykonawea powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, Zze rzeczywiste rzgdne terenu istotnie réznig sig od rzgdnych okreslonych w
dokumentacji projektowej, to powinien powiadomié o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonic nic powinno by¢
zmicniane przed podjgciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z réznic rzgdnych terenu
podanych w dokumentacji projektowej i rzgdnych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt
Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obeigzg Wykonawcg,

Wszystkic roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczgte przed zaakceptowaniem wynikow
pomiardéw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza byé zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w
sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzdr tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane
przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot, Jezeli
znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang zniszczone przez Wykonawce §wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich
odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do obowigzkéw Wykonawey.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy i punktow
wysokosciowych

Punkty wierzcholkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny byé zastabilizowane w sposdb trwaly, przy uzyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzance do punktéw pomocniczych, polozonych poza granicg robdt ziemnych,
Maksymalna odleglo$é pomigdzy punktami gtéwnymi na odeinkach prostych nie moze przekraczaé 500 m.

Zamawiajgcy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdluz osi trasy drogowej, a takze przy
kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odleglo§é migdzy reperami roboczymi wzdluz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna wynosi¢ 500 metrow,
natomiast w terenie falistym i gérskim powinna by¢ edpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow towarzyszgcych.
Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych, istniejacych budowlach wzdiuz trasy drogowej. O ile brak takich
punktow, repery robocze nalezy zalozyé w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztaltownikow stalowych, osadzonych w gruncie
w sposab wykluczajgey osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okreslaé z taka dokladnoscia, aby sredni blad niwelacji po wyrdwnaniu byl mniejszy od 4
mm/km, stosujac niwelacje podwdjna w nawigzaniu do reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny byé wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy
reperu i jego rzedne;j.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektows oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji
projektowej.

08§ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gltéwnych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od charakterystyki
terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszezalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze byé wigksze niz
3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla pozostalych drég. Rzedne niwelety punktdw osi trasy nalezy wyznaczyc z
dokladnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowe;.

- odtworzenie trasy punktow wysokosciowych - 17



Zagospodarowanie terenu pomiedzy ulicami Bazantowg i .S;Wr'erkowq w Jelezu-Laskowicach
Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialow wymienionych w pkt 2.2
Usunigeie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robdt zastgpi je odpowiednimi palami po obu
stronach osi, umieszczonych poza granicg robat.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawgdzi nasypow i wykopdw na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja projektowg oraz w migjscach wymagajgcych uzupehienia dla poprawnego
przeprowadzenia robdt i w migjscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopdw nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowaé
w przypadku nasypow o wysokodci przekraczajgcej | metr oraz wykopéw glebszych niz 1 metr. Odleglos¢ migdzy palikami lub
wiechami nalezy dostosowaé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegtoéé ta co najmniej powinna odpowiadaé
odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z
dokumentacjg projcktows.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1, Ogébine zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakoSci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy prowadzié wedtug
ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru roboét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostky obmiarows jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie,
Obmiar robot zwigzanych z wyznaczeniem obiektdw jest czgscig obmiaru robét mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru rohot
Ogdlne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Sposab odbioru robat

Odbidr robét zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikéw pomiardw
geadezyjnych lub protokohu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonaweca przedktada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktow giéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktow w sposdb trwaly, ochrona ich przed zniszezeniem i oznakowanie ulatwiajgce odszukanie i ewentualne
odtworzenie.
Platnos¢ robot zwigzanych z wyznaczeniem obiektdw mostowych jest ujeta w koszcie robot mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukeja techniczna G-3. Geodezyjna obsluga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983,

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983,

18 - odhworzenie trasy punkiow wysoekosciowych -
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Zagospodarowanie terenu ponigdzy ulicami Bazantowq i Swierkowg w Jelezu-Laskowicach

SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-01.02.04
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZEN
I PRZEPUSTOW
SPIS TRESCI
D-01.02.04 ' ’
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZEN I PRZEPUSTOW

R s e B
CMATERIALY ..ottt ettt e et at st e e ee st e s s st teesaes et esns e eetserens
CSPRZET ..ottt
. TRANSPORT............. OSSOSO
. WYKONANIE ROBOT ... R S P AR
s ICONTROLA JAKOBCT ROBGT :151:00msssvisssenesssssssssvpasseceonisscssssssssssssinssissosisticsoi
S AOBIVIATE RAIBENIT ccssussawsonssosonssinessn ook e s s o325
2 ODBIOR ROBOT ...ooveproesmnisisnssessssssssssssssssssss s ssssissssssessssssssssssssssessess s
L PODSTAWA PLATINOSCL ..o eeeeeeeee e eestes st nesesasessene e aassassesenesms s ssesiesans
. PREEPISY TWIAZANE v o mus i

- rozbiorka elementow drog, ogrodzen -

19



Zagospodarowanie terenu pomiedzy ulicami Bazantowg i Swierkowq w Jelczu-Laskowicach

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z
rozbiorka clementéw drog, ogrodzei i przepustow.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét dla zadania
jak na stronie tytulowe;j.

1.3. Zakres robdt objetych ST

Ustalenia zawarte w ninicjszej specylikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z rozbidrka:
— warstw nawierzchni,
— kraweznikow, obrzezy i opornikow,
— $ciekdw,
—  chodnikow,
— ogrodzen,
— barier i porgczy,
— znakéw drogowych,
— przepustéw: betonowych, zelbetowych, kamiennych, ceglanych itp.

1.4, Okreslenia podstawowe

Stosowane okredlenia podstawowe sy zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4,

1.5. Ogodlne wymagania dotyczgce rohot
Ogolne wymagania dotyczgee robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyezgce materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 2.

3.SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robot zwigzanych z rozbiérka elementéw drog, ogrodzen i przepustéw moze byé wykorzystany sprzet podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
~ spycharki,

— ladowarki,

— zurawie samochodowe,
— samochody cigzarowe,
— zrywarki,

— mioty pneumatyczne,
— pity mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,
- koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2, Transport materialéw z rozbiorki

Material z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu,

20 - rozbiorka elementow drog, ogrodzen -
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robét rozbidrkowych

Roboty rozbidrkowe elementdéw drdg, ogrodzen i przepustéw obejmujg usunigeic z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST lub wskazanych przez Inzyniera.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiorkowej, Inzynier moze poleci¢
Wykonawecy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie okreslony przewidziany odzysk materialow.

Roboty rozbidrkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub rgcznie w sposob okreslony w SST lub przez Inzyniera,

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastosowaniem frezarek drogowych, nalezy spetni¢ warunki okreslone w OST D-
05.03.11 ,Recykling”.

W przypadku robét rozbiérkowych przepustu nalezy dokonac:

— odkopania przepustu,

— ew. ustawienia przenos$nych rusztowan przy przepustach wyzszych od okolo 2 m,

— rozbicia elementdow, ktérych nie przewiduje si¢ odzyskaé, w sposdb rgezny lub mechaniczny z ew. przecigciem pretow
zbrojeniowych i ich odgigciem,

— demontazu prefabrykowanych elementow przepustéw (np. rur, elementdw skrzynkowych, ramowych) z uprzednim oczyszezeniem
spoin i czesciowym usunigeiu law, wzglednie ostroznego rozebrania konstrukeji kamiennych, ceglanych, klinkierowych itp. przy
zalozeniu ponownego ich wykorzystania,

— oczyszezenia rozebranych elementdw, przewidzianych do powtérnego uzycia (z zaprawy, kawalkow betonu, izolacji
itp.) 1 ich posortowania.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdmego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbgdnych uszkodzen. O ile
uzyskane elementy nie stajg si¢ wlasno$cig Wykonawey, powinien on przewiez¢ je na miejsce okreslone w SST lub wskazane przez
Inzyniera,

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST stajg si¢ wlasnoscig Wykonawcey, powinny by¢ usunigte z terenu budowy.

Doly (wykopy) powstale po rozbidrce elementéw drdg, ogrodzen i przepustow znajdujgce sig w micjscach, gdzie zgodnie z
dokumentacjg projektowsg bedg wykonane wykopy drogowe, powinny byé tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy
zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowej.

Doly w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow drogowych nalezy wypetic, warstwami, odpowiednim gruntem
do poziomu otaczajgcego terenu i zaggscic zgodnie z wymaganiami okreslonymi w OST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakoscei robot
Ogolne zasady kontroli jakosei robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych

Kontrola jakosci robdt polega na wizualnej ocenic kompletnosci wykonanych robét rozbidrkowych oraz sprawdzeniu stopnia
uszkodzenia elementdw przewidzianych do powtdrmego wykorzystania.

Zageszezenie gruntu wypelniajgcego ewentualne doly po usunigtych elementach nawierzchni, ogrodzen i przepustow powinno
spelnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w ST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogélne zasady obmiaru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowsg robot zwigzanych z rozbiorky elementow drog i ogrodzen jest:
dla nawierzchni i chodnika - m? (metr kwadratowy),
dla krawgznika, opornika, obrzeza, sciekow prefabrykowanych, ogrodzen, barier i porgezy - m (metr),
dla znakow drogowych - szt. (sztuka),
dla przepustow i ich elementdw
a) betonowych, kamiennych, ceglanych - m® (metr szescienny),
b) prefabrykowanych betonowych, zelbetowych - m (metr).

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

|

|

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy platnosei

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 9.

- rozbiorka elementow drdg, ogrodzen - 21
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robdt obejmuje:

a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:

wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki,

rozkucie i zerwanie nawierzchni,

ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbidrki, w celu ponownego jej uzycia, z ulozeniem na poboczu,
zaladunck i wywiezienie materialow z rozbidrki,

wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbidrki krawgznikow, obrzezy i opornikow:

odkopanie krawgznikow, obrzezy i oporikéw wraz z wyjeciem i oczyszezeniem,
zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i cw. taw,

zatadunek i wywiezienie materialu z rozbiorki,

wyrdwnanie podloza i uporzgdkowanie terenu rozbiorki;

¢) dla rozbiorki $cieku:

odslonigcie scieku,

rgczne wyjecic elementdw Sciekowych wraz z oczyszezeniem,

ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jego uzycia, z ulozeniem na poboczu,
zerwanie podsypki cementowo-piaskowe;j,

uzupelnienie i wyrownanie podtoza,

zaladunek i wywoz materialow z rozbidrki,

uporzadkowanie terenu rozbidrki;

d) dla rozbidrki chodnikow:

rgczne wyjgeic plyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie innych materiatéw chodnikowych,

cw. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbidrki w celu ponownego jego uzycia, z ulozeniem na poboczu,
zerwanie podsypki cementowo-piaskowe;j,

zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbidrki,

wyréwnanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

¢) dla rozbiérki ogrodzen:

demontaz elementow ogrodzenia,

odkopanie i wydobycie stupkow wraz z fundamentem,

zasypanie dolow po stupkach z zaggszezeniem do uzyskania Is = 1,00 wg BN-77/8931-12 [9],

ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiérki, w celu ponownego jego uzycia, z ulozeniem w stosy na poboczu,
zaladunek i wywiezienie materialow z rozbidrki,

uporzgdkowanie terenu rozbiorki;

f) dla rozbiorki barier i porgezy:

demontaz elementow bariery lub porgczy,

odkopanie i wydobycie stupkow wraz z fundamentem,

zasypanie dolow po stupkach wraz z zaggszezeniem do uzyskania Is > 1,00 wg BN-77/8931-12 [9],
zaladunek i wywiezienie materialow z rozbiorki,

uporzadkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1.  PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.
2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia
3. PN-D-96002 Tarcica lisciasta ogdlnego przeznaczenia
4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na gorgco
ogolnego stosowania
5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na
zimno ogdlnego przeznaczenia
6.  PN-H-93401 Stal walcowana. Kgtowniki réwnoramienne
7. PN-H-93402 Kgtowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane na
gorgco
8. BN-87/5028-12 Gwozdzie budowlane. Gwozdzic z (rzpieniem
gladkim, okraglym i kwadratowym
9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszezenia gruntu.
22 - rozbiorka elementow drog, ogrodzen -
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét zwigzanych z
remontowaniem i utrzymaniem rowow .

1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét dla zadania
jak na stronie tytulowej.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w ninicjszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z oczyszczaniem, poglgbianiem oraz
profilowaniem dna i skarp rowu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1, Réw - otwarty wykop o glgbokosei co najmniej 30 em, ktéry zbiera i odprowadza wode.
1.4.2, Réw przydrozny - row zbierajacy wodg z korony drogi.

1.4.3, Réw odplywowy - row odprowadzajgcy wode poza pas drogowy.

1.4.4, Row stokowy - row zbierajacy wodg splywajgeg ze stoku.

1.4.5. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowicdnimi polskimi normami i z definicjami podanymi w
OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4,

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

Materialy nic wystepuja.
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2, Sprzet do wykonywania robét remontowych i utrzymaniowych

Wykonawea przystepujgcy do wykonania robdt powinien wykazaé si¢ mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu:
— koparek podsigbiernych,
— spycharek lemieszowych,
— rowniarek samojezdnych lub przyczepnych,
— urzadzen kontrolno-pomiarowych,
— zaggszezarek plytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport materialow
Przy wykonywaniu robot okreslonych w niniejszej ST, mozZna korzysta¢ z dowolnych srodkdw transportowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2, Oczyszezenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namulu naniesionego przez wode, $cieciu trawy i krzakdw w obrebie rowu.
5.3. Poglebianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac remontowych nalezy uzyskac¢ podane ponizej wymiary geometryczne rowu i skarp, zgodne z PN-S-02204 [1]:
- dla rowu przydroznego w ksztalcie:
a) trapezowym - szcrokos¢ dna co najmnicj 0,40 m, nachylenie skarp od 1:1,5 do 1:1,3, gigbokosé¢ od 0,30 m do 1,20 m liczona jako
roznica poziomow dna i nizszej krawedzi gorej rowu;

24 - roboty remontowe i utrzymaniowe rowéw -
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trdjkatnym - dno wyokraglone lukiem kolowym o promieniu 0,50 m, nachylenie skarpy wewnetrznej 1:3, nachylenie skarpy
zewngtrznej od 1:3 do 1:10, glebokosé od 0,30 m do 1,50 m liczona jako réznica poziomdw dna i nizszej krawedzi gornej rowu;
oplywowym - dno wyokraglone lukiem kolowym o promieniu 2,0 m, krawegdzie gorme wyokraglone lukami kolowymi o promieniu
1,0 m do 2,0 m, nachylenie skarpy wewngtrznej 1:3, a skarpy zewngtrznej od 1:3 do 1:10, glgbokosé od 0,30 m do 0,50 m liczona
jako réznica poziomow dna i nizszej krawedzi gdmej rowu;
dla rowu stokowego - ksztalt trapezowy, szerokosé¢ dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1:1,5 do 1:3, gigbokosé co
najmnicj 0,50 m. Réw ten powinien byé oddalony co najmnicj o 3,0 m od krawedzi skarpy drogowej przy gruntach suchych i
zwartych i co najmniej o 5,0 m w pozostalych przypadkach.
dla rowu odptywowego - ksztalt trapezowy, szerokoié dna co najmniej 0,40 m, glebokos¢ minimum 0,50 m, przebieg
prostoliniowy, na zalamaniach trasy luki kotowe o promieniu co najmniej 10,0 m.

Najmnicjszy dopuszczalny spadek podluzny rowu powinien wynosic¢ 0,2%; w wyjgtkowych sytuacjach na

odcinkach nie przekraczajgcych 200 m - 0,1%.

2)

b)

5.4

Najwigkszy spadek podluzny rowu nie powinien przekraczac:
przy nicumocnionych skarpach i dnic

- w gruntach piaszczystych - 1,5%,

- w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylastych - 2,0%,

- w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,

- w gruntach skalistych - 10,0%;
przy umocnionych skarpach i dnie

- matg trawiastg - 2,0%,

- darning - 3,0%,

- faszyng - 4,0%,

- brukiem na sucho - 6,0%,

- elementami betonowymi - 10,0%,

- brukiem na podsypce cementowo-piaskowej - 15,0%.

. Roboty wykoficzeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochodzacego z remontowanych rowow i skarp nalezy wywiezé poza obrgb pasa drogowego i

rozplantowaé w miejscu zaakceptowanym przez Inzyniera,

Sposéb zniszezenia pozostatosci po usunietej roglinnosgci powinien byé zgodny z ustaleniami SST lub wskazaniami Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1

6.2

. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.

. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowu i skarp

Czgstotliwosé oraz zakres pomiarow podaje tablica 1.

Tablica 1.

Lp. Wyszezegodlnienie Minimalna czg¢stotliwo$¢ pomiarow
1 | Spadek podluzny rowu 1 km na kazde 5 km drogi
2 | Szerokos$é i glgbokos¢ rowu | razna 100 m
3 | Powierzchnia skarp | razna 100 m

6.2.1. Spadki podhuzne rowu

6.2

6.2

Spadki podiuzne rowu powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektows, z tolerancja £ 0,5% spadku.
.2. Szerokosc i glgbokosé rowu

Szeroko$é i glgbokogé rowu powinna byé zgodna z dokumentacjg projcktows z telerancja £ 5 em.
.3. Powierzchnia skarp

Powicrzchnig skarp nalezy sprawdzaé szablonem. Przeswit migdzy skarpg a szablonem nie powinicn przckraczaé 3cm.

- roboty remontowe i utrzymaniowe rowow - 25
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2, Jednostka obmiarowa
Jednostky obmiarowg jest m (metr) remontowanego rowu.
8. ODBIOR ROBOT

Ogélne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje sig¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczice podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczgee podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m remontowanego rowu obejmuje:
— roboty pomiarowe i przygolowawcze,
— oznakowanie robdt,
— oczyszezenie rowu,
— poglebianie i profilowanie rowu,
— Scigeie trawy 1 krzakow,
— odwiezienie urobku,
— roboty wykoniczeniowe,
— przeprowadzenie pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-S8-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drdg
10.2. Inne materialy

2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogowe roboty ziemne

26 - roboty remontowe i utrzymaniowe rowow -
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-04.01.01

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
I ZAGESZCZANIEM PODLOZA

SPIS TRESCI
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem ninigjszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zaggszezaniem podioza gruntowego.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt dla zadania
jak na stronie tytulowe;j.

1.3. Zakres robdt objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem koryta
przeznaczonego do ufozenia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujgcymi, odpowicdnimi polskimi normami i definicjami podanymi w ST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5,
2, MATERIALY

Nie wystepujg.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystgpujacy do wykonania koryta i profilowania podloza powinien wykazaé sig¢ mozliwoscig korzystania z
nastgpujacego sprzetu:
— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopuscié wykonanie koryta i
profilowanie podloza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,
— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),
— walcow statycznych, wibracyjnych lub plyt wibracyjnych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowa¢ niekorzystnego wplywu na wiasciwosci gruntu podloza.

4, TRANSPORT

4.1. Ogblne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4,2, Transport materialow

Wymagania dotyczgce transportu materialéw podano w ST D-04.02.01, D-04.02.02, D-04.03.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1, Ogéblne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,\Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Warunki przystgpienia do robot

Wykonawea powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszezenia podloza bezposrednio przed
rozpoczgciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesniejsze przystgpicnic do wykonania koryta oraz
profilowania i zaggszczania podioza,jest mozliwe wylgcznie za zgodg Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycic oraz po wyprofilowanym i zaggszezonym podlozu nie moze odbywaé sig ruch budowlany,
niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wezesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzgdach rownoleglych do osi drogi lub w inny sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera. Rozmieszezenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaé naciggnigeie sznurkdw lub linek do wytyczenia robot w odstgpach
nie wigkszych niz co 10 metrow.
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Rodzaj sprzgtu, a w szczegolnosci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone sa roboty i do
trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywaé recznie, gdy jego szerokodé nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyklad na poszerzeniach
lub w przypadku robdt o malym zakresie. Sposob wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera,

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej i
SST, tj. wbudowany w nasyp lub odwicziony na odklad w miejsce wskazane przez Inzyniera.

Profilowanie i zaggszezenie podloza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zageszezanie podloza

Przed przystgpieniem do profilowania podioze powinno by¢ oczyszezone ze wszelkich zanicezyszezen.

Po oczyszczeniu powierzehni podloza nalezy sprawdzié, czy istniejgce rzedne terenu umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu
zaprojektowanych rzednych podioza. Zaleca sig, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz
projektowane rzedne podloza,

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepujg zanizenia poziomu w podlozu przewidzianym do profilowania,
Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na glgbokos¢ zaakceptowang przez Inzyniera, dowiezé dodatkowy grunt spelniajgcy
wymagania obowigzujace dla gomej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzgdnych wysokosciowych i
zagesdeié warstwe do uzyskania wartosei wskaznika zageszezenia, okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podloza nalezy stosowaé réwniarki. Scigty grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach ziemnych lub w
inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapic¢ do jego zageszezania. Zaggszczanie podloza nalezy kontynuowaé do
osiggnigeia wskaznika zaggszezenia nic mnigjszego od podancgo w tablicy 1. Wskaznik zaggszezenia nalezy okreslaé zgodnie z BN-
77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaZnika zageszezenia podloza (1)

Minimalna wartosc I dla:

Strefa Autostrad i drog Innych drog
korpusu ekspresowych Ruch Ruch mnigjszy
cigzki od cigzkiego
i bardzo cigzki
Gorna warstwa o grubosei 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na glgbokosei od 20 do 50 em od
powierzchni podioza 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podloze uniemozliwia przeprowadzenie badania zaggszezenia, kontrolg
zageszezenia nalezy oprzeé na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okreslic pierwotny i wtérny modut odksztalcenia podloza wedlug
BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtornego i pierwotnego modutu odksztalcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotnosé gruntu podloza podczas zaggszezania powinna by¢ rodwna wilgotnosci optymalnej 2 tolerancjg od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanic koryta oraz wyprofilowanego i zage¢szezonego podloza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszezeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zaggszezeniem podioZa nastapi przerwa w robotach i Wykonawca
nie przystapi natychmiast do ukiadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym zawilgoceniem,
na przyklad przez rozlozenie folii lub w inny sposdb zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podloze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej warstwy mozna
przystapic¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podloza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbgdnych napraw. Jezeli zawilgocenie
nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcey, to naprawe wykona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1, Czestotliwosé oraz zakres badaii i pomiarow

Czestotliwodé oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zaggszczenia koryta i wyprofilowanego
podioza podaje tablica 2.

Tablica2,  Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego podtoza

Lp Wyszczegdlnienie badan Minimalna czgstotliwosé
i pomiaréw badan i pomiaréw
1 | Szerokosé koryta 10 razy na 1 km
2 | Réwnos¢ podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
I ym p
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3 | Rownosc¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
)

4 | Spadki poprzeczne * 10 razy na | km

co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad
i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostalych drog
Uksztaltowanie  osi  w|co 25 m w osi jezdni i na jej krawgdziach dla autostrad
planie ” 1 drog ekspresowych, co 100 m dla pozostalych drog

5 |Rzgdne wysokosciowe

7 Zageszezenie, wilgotnos¢ |w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
gruntu podtoza rzadziej niz raz na 600 m?

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy
wykonaé w punktach gtéwnych tukdw poziomych

6.2.2. Szerokos¢ koryta (profilowanego podloza)
Szerokos¢ koryta i profilowanego podloza nie moze roznic sig od szerokosci projektowanej o wigeej niz+10 cm i -5 em.
6.2.3. Rownos¢ koryta (profilowanego podloza)

Nierdwnosci podiuzne koryta i profilowanego podloza nalezy mierzyé 4-metrows latg zgodnie z normg BN-68/8931-04 [4].
Nierdwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowg latg.
Nieréwnosci nic mogg przekraczaé¢ 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektows z tolerancja + 0,5%.
6.2.5. Rzedne wysokosciowe

Roznice pomigdzy rzgdnymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podioza i rzgdnymi projektowanymi nie powinny
przekraczaé +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigeej niz + 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych
lub wigcej niz + 5 cm dla pozostatych drog.

6.2.7. Zaggszcezenie koryta (profilowanego podloza)

Wskaznik zageszezenia koryta i wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by¢ mniejszy od
podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zaggszezenia stosuje sig poréwnanic wartosei modutéw odksztalcenia, to wartosé stosunku
wtornego do pierwotnego modutu odksztalcenia, okreslonych zgodnie z normg BN-64/8931-02 [3] nie powinna by¢ wigksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zaggszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnos¢ gruntu podioza powinna by¢ rdwna
wilgotnoscei optymalnej z tolerancjg od -20% do + 10%.

6.3. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podloza)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujg wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkeie 6.2 powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie do glgbokosci co najmniej 10 em, wyrdwnanie i powtorne zageszezenie, Dodanie nowego materiatu
bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robdt

Ogdlne zasady obmiaru robdét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m” (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta,
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje sig za wykonanc zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daly wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnoscei

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? koryta obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,
zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na srodki transportowe i odwiezienie na odkiad lub nasyp,
profilowanie dna koryta lub podioza,

zaggszezenie,

utrzymanie koryta lub podloza,
przeprowadzenie pomiarow i badarn laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-044381
2. PN-/B-06714-17
3. BN-64/8931-02
4. BN-68/8931-04
5. BN-77/8931-12

Grunty budowlane. Badania probek gruntu

Kruszywa mineralne. Badania, Oznaczanie wilgotnosci

Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podioza przez obcigzenie plyty

Drogi  samochodowe. Pomiar  réwnosci  nawierzchni
planografem i lata

Oznaczanie wskaZnika zageszezenia gruntu
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-04.02.01

WARSTWY ODSACZAJACE 1 ODCINAJACE

SPIS TRESCI

D-04.02.01
WARSTWY ODSACZAJACE I ODCINAJACE

. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP

1.1, Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
wykonaniem warstw odsgczajgeych i odeinajgeych.

1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét dla zadania jak na
stronie tytulowej.

1.3, Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem warstw
odsgezajgeych i odcinajgeych, stanowigeych czgéé podbudowy pomocniczej, w przypadku gdy podloze stanowi grunt wysadzinowy lub
watpliwy, nieulepszony spoiwem lub lepiszezem.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okresdlenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgeymi, odpowiednimi polskimi normami i z okresleniami podanymi w ST D-
M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4,

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot
Ogdlne wymagania dotyczgce robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materialow

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu warstw odsgczajgcych sg:
— piaski,
— zwir i mieszanka,
— geowlokniny,
a odcinajgcych - oprocz wyzej wymienionych:
— mial (kamienny).

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw odsgczajgeych i odeinajgeych powinny spelniac nastgpujgce warunki:
a) szczelnosci, okreslony zaleznosciy:
Dis <5
dss
gdzie:
D5 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy odcinajacej lub odsgezajgeej
dgs - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziarn gruntu podloza.
Dla materialow stosowanych przy wykonywaniu warstw odsgezajacych warunek szezelnosci musi by¢ spelniony, gdy warstwa
ta nie jest uktadana na warstwie odecinajacej.
b) zaggszczalnosci, okreslony zaleznoscia:

=Ry
dyp

gdzie:
U - wskaznik roznoziarnistosci,
dg - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywa tworzgcego warsiweg odcinajaca,
d\o - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywa tworzgcego warstwe odcinajacg.

Piasek stosowany do wykonywania warstw odsgczajgcych i odeinajgcych powinien spetniaé wymagania normy PN-B-11113
[5] dla gatunku 11 2.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstw odsgczajacych i odcinajgecych powinny spelnia¢ wymagania normy PN-
B-11111 [3], dla klasy i I1.

Miat kamienny do warstw odsgezajgeych i odeinajgeych powinien spetniaé wymagania normy PN-B-11112 [4].

2.54 Skladowanie materialow
2.4.1. Sktadowanic kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsgczajacej lub odeinajgeej nie jest wbudowane bezposrednio po
dostarczeniu na budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego skladowania, to Wykonawca robot powinien zabezpieczyé kruszywo
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przed zanieczyszczeniem i zmicszaniem z innymi materialami kamicnnymi. Podloze w miejscu skladowania powinno byé réwne,
utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczgce sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robaot

Wykonawca przystepujgey do wykonania warstwy odcinajacej lub odsgczajgcej powinien wykazaé sie mozliwoécia
korzystania z nast¢pujgcego sprzetu:
— rowniarek,
— walcow statycznych,
— plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1, Ogolne wymagania dotyezace transportu
Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoblne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5,
5.2. Przygotowanie podloza

Podtoze gruntowe powinno spetniaé wymagania okreslone w ST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne” oraz D-04.01.01 ,Koryto wraz
z profilowaniem i zaggszezaniem podloza”.

Warstwy odcinajgca i odsgczajgca powinny by¢ wytyczone w sposob umozliwiajgcy wykonanie ich zgodnie z dokumentacija
projektowq, z tolerancjami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzgdach réwnoleglych do osi drogi, lub w inny sposdb
zaakceptowany przez InZyniera.

Rozmieszezenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaé naciggniecie sznurkdw lub linek do wytyezenia robét w odstgpach
nie wigkszych niz co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zageszezanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozkladane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu rowniarki, z zachowaniem wymaganych
spadkow i rzgdnych wysokosciowych. Grubosé rozlozonej warstwy luznego kruszywa powinna byé taka, aby po jej zaggszczeniu
osiggnigto grubosé projektowang.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wykonanie warstwy odsgczajgeej lub odcinajgeej o grubosci powyzej 20
cm, to wbudowanic kruszywa nalezy wykona¢ dwuwarstwowo. Rozpoczgeie ukladania kazdej nastgpnej warstwy moze nastapi¢ po
odbiorze przez Inzyniera warstwy poprzednigj.

W migjscach, w ktdrych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zaggszezeniem wymienié kruszywo na material o
odpowiednich wiasciwosciach.

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy odsgczajgcej lub odcinajgeej nalezy przystapic do jej zaggszezania.

Zaggszczanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczynaé od krawedzi i stopniowo przesuwac pasami podiuznymi
czgsciowo nakladajgcymi sig, w kierunku jej osi. Zaggszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczynaé od dolnej
krawedzi i przesuwaé pasami podluznymi czgsciowo nakladajgcymi sig, w kierunku jej gomej krawedzi.

Nieréwnosci lub zaglgbienia powstale w czasie zaggszezania powinny byé wyréwnywane na biezgeo przez spulchnienic
warstwy kruszywa i dodanie lub usunigeie materialu, az do otrzymania rownej powierzchni.

W migjscach niedostgpnych dla waledw warstwa odcinajgca i odsgczajgca powinna byé zageszezana plytami wibracyjnymi
lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszezanie nalezy kontynuowac do osiggnigeia wskaznika zageszezenia nie mniejszego od 1,0 wedhig normalnej proby
Proctora, przeprowadzonej wedhug PN-B-04481 [1]. Wskaznik zageszczenia nalezy okreélaé zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty material wbudowany w warstwe odsgczajacg lub odcinajgceg, uniemozliwia przeprowadzenie
badania zaggszczenia wedlug normalnej proby Proctora, kontrolg zageszezenia nalezy oprzeé na metodzie obeigzen plytowych. Nalezy
okresli¢ pierwotny i wtorny modul odksztalcenia warstwy wedlug BN-64/8931-02 [6]. Stosunek wtormego i pierwotnego modulu
odksztalcenia nie powinien przekraczaé 2,2,

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zaggszezania powinna by¢ réwna wilgotnosei optymalnej z tolerancjg od -20% do +10% jej
wartosci. W przypadku, gdy wilgotnos¢ kruszywa jest wyzsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy osuszy¢ przez mieszanie i
napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotnosé kruszywa jest nizsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy zwilzyé¢ okreslong
iloécia wody i rownomiernie wymieszaé.
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5.4. Utrzymanie warstwy odsgczajgcej i odcinajgeej

Warstwa odsaczajaca i odcinajgea po wykonaniu, a przed uloZeniem nastgpnej warstwy powinny by¢ utrzymywane w dobrym
stanie,

Nie dopuszcza sie ruchu budowlanego po wykonanej warstwic odcinajgcej lub odsgezajgeej z geowldknin.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza sig ruch pojazdéow koniccznych dla wykonania wyzej lezgce) warstwy
nawierzchni.

Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonaweg robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot i
przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi. Badania te powinny obejmowac wszystkie wiasciwosci kruszywa okreslone w p. 2.3.

Geowldkniny przeznaczone do wykonania warstwy odcinajacej i odsgezajgcej powinny posiadac aprobate techniczng, zgodnie
z pkt 2.4,

6.3. Badania w czasic robot
6.3.1. Czgstotliwosé oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwoéé oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zageszezenia warstwy odsgczajgcej i
odcinajgeej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czgstotliwogé¢ oraz zakres badan i pomiardw warstwy odsgczajacej i odeinajacej

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna czgstotliwosé badan
badan i pomiardéw i pomiarow
1 | Szeroko$¢ warstwy 10 razy na | km
2 | Réwnos¢ podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | Réwnosé poprzeczna 10 razy na [ km
4 | Spadki poprzeczne " 10 razy na [ km

co 25 m w osi jezdni i na jej krawgdziach dla autostrad i

8 || MRegehoaRylabsE drég ekspresowych, co 100 m dla pozostalych drog

6 | Uksztaltowanic osi  w|co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i
planie ” drég ckspresowych, co 100 m dla pozostalych drog

7 | Grubos¢ warstwy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej
niz raz na 400 m’

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m*

8 | Zaggszczenie, w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
. ‘r s s 2
wilgotnos¢ kruszywa rzadziej niz raz na 600 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykonaé¢ w punktach gléwnych tukéw poziomych,
6.3.2. Szerokos¢ warstwy

Szerokosé warstwy nie moze sig rozni¢ od szerokosei projektowanej o wigeej niz +10 cm, -5 cm,
6.3.3. Rownosc warstwy

Nierownosci podluzne warstwy odcinajacej 1 odsgczajgeej nalezy mierzyé
4 metrowsq latg, zgodnie z normy BN-68/8931-04 [7].

Nierownosci poprzeczne warstwy odcinajgcej i odsgczajgcej nalezy mierzyé
4 metrowy latg.

Nieréwnosci nie mogg przekraczaé 20 mm.

6.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcinajgcej i odsgezajacej na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowy z
tolerancja £ 0,5%.
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6.3.5. Rzgdne wysokosciowe

Roéznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi warstwy i rzgdnymi projcktowanymi nie powinny przekraczaé +1 ecmi -2 em.
6.3.6. Uksztaltowanie osi w planie

O< w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projcktowanej o wigeej niz + 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych
lub o wigeej niz + 5 cm dla pozostatych drog.

6.3.7. Grubosé warstwy

Grubosé warstwy powinna by¢ zgodna z okre$long w dokumentacji projektowej z tolerancjg +1 cm, -2 cm,

Jezeli warstwa, ze wzgledow technologicznych, zostala wykonana w dwéch warstwach, nalezy mierzyé laczng grubosé tych
warstw,

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosei Wykonawca wykona naprawg warstwy przez spulchnienie
warstwy na glgbokosé¢ co najmnicj 10 em, uzupelnienie nowym materiatem o odpowicdnich wiasciwosciach, wyréwnanie i ponowne
zageszezenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wilasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy,
wedhig wyzej podanych zasad na koszt Wykonawey.

6.3.8. Zageszezenie warstwy

Wskaznik zaggszczenia warstwy odcinajacej i odsgezajacej, okreslony wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien byé mniejszy od

Jezeli jako kryterium dobrego zaggszezenia warstwy stosuje sie pordwnanie wartodci modutdéw odksztalcenia, to wartodé
stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztalcenia, okreslonych zgodnie z normg BN-64/8931-02 [6], nie powinna by¢ wigksza
od 2,2.

Wilgotnosé kruszywa w czasie zaggszezenia nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnos¢ kruszywa powinna byé
rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancjy od -20% do +10%.

6.4, Zasady post¢powania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktdre wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w p. 6.3, powinny byé
naprawione przez spulchnienie do glgbokosei co najmniej 10 em, wyrdwnane i powtérnie zageszezone. Dodanie nowego materialu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostks obmiarowy jest m* (metr kwadratowy) warstwy odcinajgcej i odsgezajgce;].
8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacjg projcktowsg, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary
i badania z zachowanicm tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogédlne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosei podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania Im’ warstwy odsgezajgcej i/lub odcinajgeej z kruszywa obejmuje:
— prace pomiarowe,
— dostarczenie i roztozenie na uprzednio przygotowanym podtozu warstwy materiatu o grubosci i jakosci okreslonej w dokumentacji
projektowej i speeyfikacji technicznej,
— wyrownanie ulozonej warstwy do wymaganego profilu,
— rzaggszezenie wyprofilowanej warstwy,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w speeyfikacji technicznej,
— utrzymanie warstwy.
Cena wykonania Im” warstwy odsgczajgeej i/lub odcinajacej z geowldknin obejmuje:
— prace pomiarowe,
— dostarczenie i roztozenie na uprzednio przygotowanym podlozu warstwy geowldknin,
— pomiary kontrolne wymagane w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie warstwy.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania, Oznaczanie wilgotnosci

3. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni
drogowych . Zwir i mieszanka

4, PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo famane do nawierzchni
drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanic modulu odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podloza przez obcigzenie plytg

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnodci nawierzchni
planografem i latg

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
9.  Wytyczne budowy nasypéw komunikacyjnych na stabym podtozu z zastosowaniem geotekstyliow, IBDIM, Warszawa 1986.
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1. WSTEP

1.1, Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z
ustawieniem krawgznikdw betonowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot dla zadania
jak na stronie tytutowe;j.
1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robdt zwigzanych z ustawieniem krawgznikow:
— betonowych na tawic betonowej z oporem lub zwyklej,
— betonowych na lawie tlhuczniowej lub zwirowej,
— betonowych wtopionych na lawie betonowej, zwirowej lub tluczniowej,
— betonowych wtopionych bez lawy, na podsypce piaskowej lub cementowo-piaskowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ograniczajace chodniki dla pieszych, pasy dzielace, wyspy kierujace
oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w ST
D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczgee robot

Ogdlne wymagania dotyczgce robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2, MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczgce materiatlow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Stosowane materialy

Materialami stosowanymi sg:
— krawgzniki betonowe,
— piasek na podsypke i do zapraw,
— cement do podsypki i zapraw,
- woda,
— materialy do wykonania lawy pod krawe¢zniki.

2.3. Krawezniki betonowe - klasyfikacja
Klasyfikacja jest zgodna z BN-80/6775-03/01 [14].
2.3.1. Typy

W zaleznos$ci od przeznaczenia rozroznia sig nastgpujgcee typy krawgznikow betonowych:
U - uliczne,
D - drogowe.

2.3.2. Rodzaje

W zaleznodci od ksztaltu przekroju poprzecznego rozroznia sig nastgpujgee rodzaje krawgznikdw betonowych:
— prostokatne scigte - rodzaj ,,a”,
— prostokatne - rodzaj ,,b".

2.3.3. Odmiany

W zaleznosci od technologii 1 produkeji krawgznikéw betonowych, rozréznia sig odmiany:
1 - krawgznik betonowy jednowarstwowy,
2 - krawgznik betonowy dwuwarstwowy.

2.3.4. Gatunki

W zalezno$ci od dopuszezalnych wad, uszkodzen krawegzniki betonowe dzieli sig na:
— gatunek 1 - GI,
— gatunek 2 - G2.

Przyktad oznaczenia krawgznika betonowego ulicznego (U), prostokatncgo (b), jednowarstwowego (1) o wymiarach 12 x 15 x
100 em, gat. 1: Ub-1/12/15/100 BN-80/6775-03/04 [15].
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2.4. Krawezniki betonowe - wymagania techniczne

2.4.1. Ksztalt i wymiary

Ksztalt krawgznikdw betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wymiary podano w tablicy 1.

Wymiary kraweznikow betonowych podano w tablicy 1.
Dopuszczalne odchytki wymiaréw krawgznikdw betonowych podano w tablicy 2.
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Rys. |. Wymiarowanie krawgznikow

Tablica 1. Wymiary kraweznikéw betonowych

Typ Rodzaj Wymiary krawgznikow, cm
kraweznika | kraweznika | b h " d
20 30 min. 3 min. 12
v a Lok 15 max. 7 max. 15
15 20
D b 100 12 25 - - 1,0
10 25

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiardw krawgznikdw betonowych

Rodzaj Dopuszezalna odchytka, mm
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
l +38 +12
b, h *3 3

2.4.2. Dopuszezalue wady i uszkodzenia
Powicrzchnie krawgznikow betonowych powinny byé bez rys, peknigé i ubytkdw betonu, o fakturze z formy lub zatartej.

Krawedzie elementéw powinny by¢ rowne i proste.
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Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementow, zgodnie z BN-80/6775-03/01 [14], nie powinny
przekraczac wartosci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia krawgznikow betonowych

Dopuszczalna wielkos¢
Rodzaj wad i uszkodzen wad i uszkodzen

Gatunek 1 | Gatunek 2

Wklgslosé lub wypuklosé powierzchni krawgznikow w mm 2 3
Szczerby i uszkodzenia | ograniczajgeych powierzchnic goérne .
krﬂwz;dz)i’ 1 narozy (5';l‘:j::icrﬂlne-l)',l )1’11111 P ¢ Higllopuszozsine

ograniczajgcych pozostale

powierzchnie:

- liczba max 2 2

- dlugosc, mm, max 20 40

- glebokosé, mm, max 6 10

2.4.3. Skladowanie

Krawezniki betonowe moga by¢ przechowywane na skladowiskach otwartych, posegregowane wedlug typéw, rodzajow,
odmian, gatunkow i wielkoscei.

Krawgzniki betonowe nalezy uklada¢ z zastosowaniem podkliadek i przekladek drewnianych o wymiarach: grubosé 2,5 cm,
szerokosé 5 cm, dlugosé min. 5 em wigksza niz szerokos¢ krawgznika.

2.4.4. Beton i jego sktadniki
2.4.4.1. Beton do produkeji krawgznikow

Do produkeji kraweznikéw nalezy stosowaé beton wg PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30. W przypadku wykonywania
kraweznikow dwuwarstwowych, gérna (licowa) warstwa kraweznikdw powinna by¢ wykonana z betonu klasy B 30.
Beton uzyty do produkeji krawgznikdw powinien charakteryzowac sig:
— nasigkliwoscig, ponizej 4%,
— $cieralnos$cig na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla gatunku 2: 4 mm,
— mrozoodpornodcig i wodoszezelnosceig, zgodnie z normg PN-B-06250 [2].

2.4.4.2. Cement
Cement stosowany do betonu powinien byé cementem portlandzkim klasy nie nizszej niz ,32,5” wg PN-B-19701 [10].
Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08 [12].

2.4.4.3. Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiadac¢ wymaganiom PN-B-06712 [5].
Kruszywo nalezy przechowywaé w warunkach zabezpicczajgeych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z kruszywami
innych asortymentow, gatunkow i marek.

2.4.4.4. Woda
Woda powinna by¢ odmiany ,,1”" i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [11].
2.5. Materialy na podsypke i do zapraw

Piasek na podsypke cementowo-piaskowa powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712 [5], a do zaprawy cementowo-
piaskowej PN-B-06711 [4].

Cement na podsypkg i do zaprawy cementowo-piaskowej powinien by¢ cementem portlandzkim klasy nie mmiejszej niz
,»32,5”, odpowiadajgcy wymaganiom PN-B-19701 [10].

Woda powinna byé odmiany ,,1” i odpowiadaé¢ wymaganiom PN-B-32250 [11].

2.6. Materialy na lawy

Do wykonania law pod krawezniki nalezy stosowac, dla:
a) lawy betonowej - beton klasy B 15 lub B 10, wg PN-B-06250 [2], ktérego skladniki powinny odpowiada¢ wymaganiom punktu
2.4.4,
b) tawy zwirowej - zwir odpowiadajgcy wymaganiom PN-B-11111 [7],
c¢) lawy tluczniowej - thuczen odpowiadajgey wymaganiom PN-B-11112 [8].
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2.7. Masa zalewowa

Masa zalewowa, do wypelnienia szezelin dylatacyjnych na gorgco, powinna odpowiada¢ wymaganiom BN-74/6771-04 [13]
lub aprobaty technicznej.

3.SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyeziyee sprzetu

Ogolne wymagania dotyczgce sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2, Sprzet

Roboty wykonuje sig rgcznie przy zastosowaniu:

— betoniarek do wytwarzania betonu 1 zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,
— wibratoréw plytowych, ubijakow recznych lub mechanicznych,

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczgcee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport kraweznikow

Krawezniki betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe ukladac nalezy na srodkach transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sig i uszkodzeniami w czasie transportu, a gérha warstwa
nie powinna wystawac poza sciany srodka transportowego wigeej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.

4.3. Transport pozostalych materialéw

Transport cementu powinien sig odbywa¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transportu kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne -
przed rozpyleniem.

Mase zalewowsq nalezy pakowaé w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport powinien odbywac sig w warunkach
zabezpieczajacych przed uszkodzeniem bebnéw i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OgélIne zasady wykonania robdt
Ogolne zasady wykonania robot pedano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.
5.2. Wykonanic koryta pod lawy

Koryto pod tawy nalezy wykonywac zgodnie z PN-B-06050 [1].
Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom lawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu ew.
konstrukeji szalunku,

Wskaznik zaggszezenia dna wykonanego koryta pod lawg powinien wynosié co najmniej 0,97 wedlug normalnej metody
Proctora.

5.3. Wykonanie law
Wykonanie taw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02 [16].
5.3.1. Lawa zwirowa

Lawy zwirowe o wysokosci do 10 em wykonuje sig jednowarstwowo przez zasypanie koryta Zwirem i zageszczenie go
polewajgc wodg.
Lawy o wysokosci powyzej 10 cm nalezy wykonywa¢ dwuwarstwowo, starannie zaggszezajge poszezegolne warstwy.,

5.3.2. Lawa tluczniowa

Lawy nalezy wykonywac przez zasypanie wykopu koryta thuczniem.

Thuczen nalezy starannie ubi¢ polewajac wody. Gérng powierzchnig lawy tluczniowej nalezy wyréwnaé klinicem i ostatecznie
zagescic.

Przy grubosci warstwy tlucznia w lawie wynoszgcej powyzej 10 cm nalezy lawg wykonaé dwuwarstwowo, starannie
zaggszezajae poszezegolne warstwy.
5.3.3. Lawa betonowa

Lawy betonowe zwykte w gruntach spoistych wykonuje si¢ bez szalowania, przy gruntach sypkich nalezy stosowaé
szalowanie.
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Lawy betonowe z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu. Beton rozscielony w szalowaniu lub bezposrednio w korycie powinien
by¢ wyrdwnywany warstwami. Betonowanie taw nalezy wykonywaé zgodnie z wymaganiami PN-B-06251 [3], przy czym nalezy
stosowac co 50 m szczeliny dylatacyjne wypelnione bitumiczng masg zalewows.

5.4. Ustawienie kraweznikow betonowych
5.4.1. Zasady ustawiania krawgznikow

Swiatlo (odleglosé gérnej powierzchni krawgznika od jezdni) powinno byé zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej, a
w przypadku braku takich ustalesi powinno wynosi¢ od 10 do 12 em, a w przypadkach wyjatkowych (np. ze wzgledu na ,,wyrobicnie”
$cieku) moze byé zmniejszone do 6 cm lub zwigkszone do 16 cm,

Zewngtrzna $ciana krawgznika od strony chodnika powinna by¢ po ustawicniu krawgznika obsypana piaskiem, Zwirem,
thuczniem lub miejscowym gruntem przepuszezalnym, starannie ubitym.

Ustawienie kraweznikdow powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.4.2. Ustawienie krawgznikow na tawie Zwirowej lub thuczniowej

Ustawianie kraweznikéw na lawie zwirowej i1 tluczniowej powinno byé wykonywane na podsypce z piasku o grubosei
warstwy od 3 do 5 cm po zaggszczeniu.

5.4.3. Ustawienie krawgznikow na fawie betonowej

Ustawianie kraweznikéw na fawie betonowej wykonuje sig na podsypee z piasku lub na podsypee cementowo-piaskowej o
grubosci 3 do 5 cm po zageszezeniu.

5.4.4. Wypelnianie spoin

Spoiny krawgznikow nie powinny przekraczaé szerokosci 1 cm. Spoiny nalezy wypelni¢ zwirem, piaskiem lub zaprawg
cementowo-piaskowsg, przygotowang w stosunku 1:2. Zalewanie spoin krawegznikéw zaprawa cementowo-piaskows stosuje sig
wylgcznie do krawegznikdw ustawionych na tawie betonowej.

Spoiny krawgznikéw przed zalaniem zaprawg nalezy oczyscic i zmyé wodg. Dla zabezpieczenia przed wplywami temperatury
krawezniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowej i o spoinach zalanych zaprawg nalezy zalewaé co 50 m bitumiczng masa
zalewowsq nad szczeling dylatacyjng tawy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robat
6.2.1. Badania krawg¢znikow

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materialow przeznaczonych do ustawienia
kraweznikéw betonowych i przedstawié wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenic wygladu zewngtrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez pomiar i policzenie
uszkodzen wystepujgcych na powierzchniach i krawedziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomiary dlugosci i glebokosci
uszkodzen nalezy wykonaé za pomocg przymiaru stalowego lub suwmiarki z dokladnoscig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-
10021 [6].

Sprawdzenic ksztaltu i wymiarow clementéw nalezy przeprowadzi¢ z dokladnoseia do | mm przy uzyciu suwmiarki oraz
przymiaru stalowego Iub tasmy zgodnie z wymaganiami tablicy | i 2. Sprawdzenie katow prostych w narozach elementéw wykonuje
sie przez przylozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia odchylek z dokladnoscig do 1 mm.

6.2.2. Badania pozostatych materiatéw

Badania pozostalych materialéw stosowanych przy ustawianiu krawgznikéw betonowych powinny obejmowaé wszystkie
wilasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materialéw w pkt 2,

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Sprawdzenie koryta pod lawe

Nalezy sprawdzaé wymiary koryta oraz zaggszczenie podloza na dnie wykopu.
Tolerancja dla szeroko$ci wykopu wynosi £ 2 cm. Zaggszezenie podloza powinnoe by¢ zgodne z pkt 5.2.

6.3.2. Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu law badaniu podlegajy:
a) Zgodnosé profilu podluznego gornej powierzehni taw z dokumentacja projektows.
Profil podluzny gormej powierzchni tawy powinien by¢ zgodny z projektowang niweletg. Dopuszczalne odchylenia mogg wynosié +
| em na kazde 100 m fawy.
b) Wymiary taw.
Wymiary taw nalezy sprawdzié¢ w dwdch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m lawy. Tolerancje wymiaréw wynoszg:
- dla wysokosci + 10% wysokosei projektowanej,
- dla szerokosei + 10% szerokosei projektowanej,
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¢) Réwnosé gornej powierzchni faw.
Rownoéé¢ gomej powierzchni lawy sprawdza sig przez przytozenie w dwach punktach, na kazde 100 m fawy, trzymetrowej laty.
Przeswit pomigdzy gérng powierzchnig lawy i przylozong fatg nie moze przekraczac | cm.

d) Zaggszczenie faw.
Zaggeszezenic law bada sig w dwoch przekrojach na kazde 100 m. Lawy ze zwiru lub piasku nie mogg wykazywac $ladu urzadzenia
7agESZC7ZAj§CeLo.
Lawy z tlucznia, badane prdbg wyjecia poszczegolnych ziarn thucznia, nie powinny pozwalaé na wyjecie ziarna z lawy.

e) Odchylenie linii law od projektowanego kierunku.
Dopuszezalne odehylenie linii faw od projektowanego kierunku nie moze przekraczaé + 2 cm na kazde 100 m wykonanej
tawy.

6.3.3. Sprawdzenic ustawienia krawgznikow
Przy ustawianiu kraweznikow nalezy sprawdzac:

a) dopuszczalne odchylenia linii krawgznikow w poziomie od linii projektowanej, ktore wynosi = 1 cm na kazde 100 m ustawionego
kraweznika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej plaszezyzny krawgznika od niwelety projektowanej, ktore wynosi £ 1 cm na kazde 100 m
ustawionego kraweznika,

c) rownos¢ goérnej powierzchni krawgznikdw, sprawdzane przez przytozenie w dwoch punktach na kazde 100 m krawgznika,
trzymetrowej laty, przy czym przeswit pomigdzy gémg powierzchnia krawgznika i przylozong tatg nie moze przekraczac 1 em,

d) doktadnos¢ wypelnienia spoin bada sig co 10 metréw. Spoiny muszg by¢ wypetnione catkowicie na pelng glgbokosé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostky obmiarows jest m (metr) ustawionego krawgznika betonowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje sig za wykonane zgodnic z dokumentacja projcktows, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

8.2, Odbidr robot zanikajgeych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajaeych i ulegajgeych zakryciu podlegajg:
wykonanie koryta pod fawe,
wykonanie lawy,
wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

I

|

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy platnosei
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosei podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania | m krawgznika belonowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materialow na micjsce wbudowania,
— wykonanie koryta pod lawg,
— ew. wykonanie szalunku,
— wykonanie tawy,
— wykonanie podsypki,
— ustawienie kraweznikow na podsypee (piaskowej lub cementowo-piaskowej),
— wypelnienie spoin krawgznikow zaprawa,
— ew. zalanie spoin masg zalewows,
— zasypanie zewngtrznej Sciany kraweznika gruntem i ubicie,
— przeprowadzenie badain i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
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2. PN-B-06250 Beton zwykly
3. PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe
4. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonow i zapraw
5. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego
6.  PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech
geometrycznych
7. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i micszanka
8. PN-B-11112 Kruszywa mineralne, Kruszywo lamane do nawierzehni
drogowych
9. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek
10.  PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Skiad, wymagania i
ocena zgodnosci
11.  PN-B32250 Materialy budowlane. Woda do betondw i zapraw

12.  BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

13.  BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

14.  BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni
drog, ulic, parkingow i torowisk tramwajowych. Wspolne
wymagania i badania

15. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzehni
drog, ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i
obrzeza chodnikowe

16. BN-64/8845-02 Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbioru,

10.2, Inne dokumenty
17. Katalog powtarzalnych elementéow drogowych (KPED), Transprojekt - Warszawa, 19791 1982,
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
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46

- podbudowy z kruszyw  wymagania ogélne -



Zagospodarowanie terenu pomiedzy ulicami Bazantowq i Swierkawq w Jelczu-Laskowicach
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogdlne dotyczgce wykonania i odbioru robodt zwigzanych
z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.

1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot dla zadania
jak na stronie tytutowej.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonywaniem podbudéw z
kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-06102 [21] i obejmujg ST:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowa z 7uzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie,

Podbudowg z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje sig, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji
projektowej, jako podbudowe¢ pomocniczg i podbudowe zasadniczg wg Katalogu typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i
polsztywnych [31].

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajgcy na odpowiednim zaggszczeniu w optymalnej wilgotnosei
kruszywa o wiadciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Pozostate okredlenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w
ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4 oraz w ST dotyczgeych poszezegoluych rodzajow podbudéow z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,

D-04.04.03 Podbudowa z zuzla wiclkopiecowego stabilizowanego mechanicznic.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,\Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczgee materialow

]

Ogolne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne’
pkt 2.
2.2, Rodzaje materiatow

Materialy stosowane do wykonania podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie podano w ST dotyczgeych
poszczegdlnych rodzajow podbuddw:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamancgo stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowa z zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

2.3. Wymagania dla materialow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa
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Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedlug PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢ migdzy krzywymi granicznymi pol
dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunck 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy
wykonywane metodg stabilizacji mechanicznej
1-2 kruszywo na podbudowe¢ zasadniczqg (gorng warstwe) lub podbudowe jednowarstwowy
1-3 kruszywo na podbudowg pomocnicza (dolng warstwe)
Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciggla i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej uziarnienia do gornej

krzywej granicznej uziarnienia na sgsiednich sitach. Wymiar najwickszego ziarna kruszywa nie moze przekraczaé¢ 2/3 grubosci
warstwy ukladanej jednorazowo.

2.3.2. Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spelnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
L Kruszywa Kruszywa Tuzel
Lp. Wyszezegolnienie naturalne tamane \=e Badania
wlasciwoscei Podbudowa wedlug
zasa | pomoc | zasad | pomo | zasad | pomoc
d- | -nicza - c- - -nicza
nicza nicza | nicza | nicza
I | Zawarto$é ziam|od2 | od2 |od2 | 0od2 | od2 | od2 PN-B-
mniejszych niz 0,075 do | do12 | do |do12|do 10| do12 06714
mm, % (m/m) 10 10 -15 [3]
2 |Zawarto$¢  nadziama, PN-B-
% (m/m), nie wigcej niz 8 t 3 19 2 19 06714
-15[3]
3 | Zawartosé ziarn PN-B-
nieforemnych 3 4 A 40 ) ) 06714
%(m/m), nie wigcej niz -16 [4]
4 Zau:rartosc ) PN-B-
Zanieczyszezen | 1 1 1 1 1 04481 [1
organicznych, %(n/my), (1]
nie wigcej niz
e
: “i S;ﬂ:zn']"‘?s}‘““’y Pl od | 0d30 | od |od30| _ BN-
qu;gszczcnil): mctodq 1| 30 | 4070 | 30 |do70 64/8931
lub 1T wg PN-B-0d4g1, [ 9° i gl
i 70 70
%
6 | Scieralnos¢ w  Dbebnie
Los Angeles
a) scieralnos¢ catkowita
po pelnej liczbie
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obrotow, nie wigcej niz 35 45 35 50 40 50
b) scieralnosé czgsciowa PN-B-
po 1/5 peinej liczby 06714
obrotow, nie wigcej niz 30 40 30 35 30 35 -42 [12]
afr H 3 0, D=
7 Namq_k]l\xfos.c_, Yo(m/m), 25 4 3 5 6 M PN-B
nie wigcej niz 06714
-18 [6]
8 [ Mrozoodpornosé, PN-B-
ubytek masy po 25| 5 10 5 10 5 10 06714
cyklach zamraza- -19 (7]
nia, %(m/m), nie wigcej
niz
2 Rozpad krzemianowy i -
: 06714
zela- - - - - 1 3 237 [10]
3 o,
zzltwyllqczlmle., % (m/m), PN-B-
nie wigcej niz 06714
-39 (11]
10 Z_awa?rlosc _zwn;gkow PN-B-
siarki w przeliczeniu na | | | 1 1 2 4
; 06714
SO;,  %(m/m), nie
s -28 [9]
wigcej niz
11 | Wskaznik nosnosci w,
mie-szanki  kruszywa,
%, nie mniejszy niz:
a) przy zaggszczeniu Ig| 80 60 80 60 80 60 PN-S-
> 1,00 120 - 120 - 120 - 06102
b) przy zageszczenin Ig [21]
> 1,03

2.3.3. Material na warstwe¢ odsgczajgcy

Na warstwg odsgczajacg stosuje sig:
— zwir i mieszanke wg PN-B-11111 [14],
— piasck wg PN-B-11113 [16].

2.3.4. Material na warstwg odcinajgcg

Na warstwg odcinajgca stosuje sig:
— piasek wg PN-B-11113 [16],
— mial wg PN-B-11112 [15],
— geowldkning o masie powierzchniowej powyzej 200 g/m wg aprobaty techniczne;j.

2.3.5. Materialy do ulepszania wlasciwosci kruszyw

Do ulepszania wiasciwoscei kruszyw stosuje sig:
— cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],
— wapno wg PN-B-30020 [19],
— popioly lotne wg PN-5-96035 [23],
— zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].
Dopuszcza si¢ stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskania réwnorzgdnych efcktéw ulepszania kruszywa i po
zaakceptowaniu przez Inzyniera.
Rodzaj i ilo$¢ dodatku ulepszajacego nalezy przyjmowaé zgodnie z PN-S-06102 [21].

2.3.6. Woda
Nalezy stosowac wodg wg PN-B-32250 [20].
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczgce sprz¢tu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujgey do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien wykazaé sig
mozliwoscig korzystania z nastgpujgcego sprzgtu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujgce wodg. Mieszarki powinny zapewni¢ wyltworzenie
jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej,
b) rowniarek albo uktadarek do rozkladania mieszanki,
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¢) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W miejscach trudno dostgpnych powinny byé
stosowane zageszczarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub male walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,\Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2. Transport materialow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem,

Transport cementu powinien odbywac¢ si¢ zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostalych materiatéw powinien odbywaé si¢ zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robdt
Ogdlne zasady wykonania robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Przygotowanic podloza

Podloze pod podbudowg powinno spetniaé¢ wymagania okreslone w ST D-04.01.01 ,,Koryto wraz z profilowaniem i
zageszczeniem podloza” 1 OST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna by¢ ulozona na podlozu zapewniajgcym nieprzenikanie drobnych czagstek gruntu do podbudowy.
Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:

D
—L <5 (N

([35
w ktorym:
D)5 - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 15% ziarn warstwy podbudowy lub warstwy odsgezajgeej, w milimetrach,
dss - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza, w milimetrach.
Jezeli warunek (1) nie moze by¢ spelniony, nalezy na podiozu ulozyé warstweg odcinajacg lub odpowiednio dobrang
geowlokning. Ochronne wlasciwosci geowldkniny, przeciw przenikaniu drobnych czastek gruntu, wyznacza si¢ z warunku:

d
250 1,2 )
Ogq
w ktorym:
dsp - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 50 % ziarn gruntu podloza, w milimetrach,

Oy -umowna §rednica poréw geowlokniny odpowiadajgea wymiarom frakeji gruntu zatrzymujgea sig na geowldkninie w ilosei 90%
(m/m); warto$¢ parametru Oy powinna by¢ podawana przez producenta geowlékniny.
Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania podbudowy powinny by¢ wezesnicj przygotowane.
Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réownoleglych do osi drogi, lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera.
Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaé naciggnigcie sznurkdw lub linek do wytyczenia robot w odstepach
nie wigkszych niz co 10 m.

5.3, Wybtwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszankg kruszywa o scisle okreslonym uziarnienin i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarza¢ w mieszarkach
gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzglgdu na konieczno$é zapewnienia jednorodnosci nie dopuszeza sig
wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszezegolnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu
transportowana na miejsce wbudowania w taki sposdb, aby nie ulegla rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zageszezanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwic o jednakowej grubosci, takicj, aby jej ostateczna grubosé po
zaggszezeniu byla rowna grubosei projektowanej. Grubo$é pojedynczo ukladane] warstwy nie moze przekraczaé 20 cm po
zaggszezeniu, Warstwa podbudowy powinna by¢ rozlozona w sposob zapewniajgcy osiagnigcie wymaganych spadkdéw i rzednych
wysokosciowych. Jezeli podbudowa sktada si¢ z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i
zageszezona z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej warstwy moze
nastgpic po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podcezas zaggszezania powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedlug proby
Proctora, zgodnic z PN-B-04481 [1] (metoda IT). Material nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez micszanic i
napowictrzanic. Jezeli wilgotnos$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartoéei, mieszanka powinna by¢ zwilzona
okreslong iloscig wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnosé mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o
10% jej wartoscei, mieszankg nalezy osuszyé.
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