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1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robét rozbiérkowych realizowanych wykonania zadania pn.

Nadbudowa z przebudowg swietlicy wiejskiej ul. Gtéwna 4, Dziuplina; gmina Jelcz -Laskowice
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1.2 Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot rozbiérkowych obiektéw budowlanych .

1.3 Zakres roboét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét rozbiérkowych w czasie
realizacji wymienionego powyzej zadania uwzglednieniem demontazu instalacji sanitarnych i
elektrycznych.
Roboty rozbidrkowe nalezy wykonywac : - sposobem recznym, przy uzyciu klindw, mtotow, dragow
stalowych i oskardow lub mechanicznie przy pomocy mtotéw pneumatycznych , ewentualnie pil do
ciecia betonu .
Wyszczegodlnienie czynnosci:
- - przygotowanie stanowiska roboczego,
- - wewnetrzny transport poziomy i pionowy na potrzebne odlegtosci w poziomie i na potrzebng
wysokos$¢ ,narzedzi, i wszelkiego drobnego sprzetu pomocniczego,
- - segregowanie, sortowanie i uktadanie materiatow i urzgdzen uzyskanych z rozbiorki
elementow budynku (budowli) oraz materiatéw rusztowaniowych, pomostow, stemplowan itp.
w obrebie strefy obiektu rozbieranego,
- - obstugiwanie sprzetu nie posiadajgcego etatowej obstugi,
- utrzymywanie w stanie przejezdnym drég dojazdowych dla pojazdéw samochodowych w
celu wywiezienia ze strefy przy obiektowej gruzu i materiatdéw uzyskanych z rozbiorki,
rusztowan, stemplowan itp.,
- utrzymanie w porzadku stanowiska roboczego,
- wykonanie czynnosci zwigzanych z likwidacja stanowiska roboczego,
- wykonanie niezbednych zabezpieczeh bhp na stanowisku roboczym oraz wokot
bezposredniej strefy przyobiektowej,
- - uprzatniecie placu (strefy) budowy (rozbidrki).

J

Vil

1.4 Okreslenia podstawowe

Roboty rozbiérkowe dla obiektéw budowlanych okresla dokumentacja, ktéra powinna zawierac:

— rzuty i przekroje obiektow,

— plan sytuacyjno-wysokosciowy,

— nachylenie skarp statych i roboczych przy wykonywaniu rozbiérek w wykopach

— sposOb zabezpieczenia i odwodnienia wykopdéw w ktérych wykonywane sg rozbioérki,

— wyniki techniczne badan podfoza gruntowego,

— szczegotowe warunki techniczne wykonania robét (np. wymagane zagoszczenie zasypki, nasypu po
wykonaniu rozbiorek itp.).

Pozostate okreslenia podstawowe i definicje wynikajgce z polskich norm, przepiséw i literatury
technicznej.

1.5 Ogdélne wymagania dotyczace robot

Wykonaweca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacija
projektowg, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.
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2. MATERIALY - ogdlne wymagania

2.1 Zrédta uzyskania materiatéw - odzysk z rozbiérek nie wystepuje

Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczgce proponowanego zrédta wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania materiatéw i odpowiednie Swiadectwa badan laboratoryjnych oraz
prébki do zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczalnego zrédta w sposéb ciggly spetniajg wymagania SST w czasie postepu
robot.

Uzyskany z rozbiorek gruz bedzie formowany w haldy i sukcesywnie wywozony przy uzyciu
stosownego sprzetu - do utylizaciji.

2.2 Przechowywanie i skladowanie materiatéw pomocniczych do rozbiérek

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do
roboét, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos¢ i wlasciwos¢ do robot i
byty dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego skfadowania materiatéw beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce.

Powyzsze dotyczy gtdbwnie drewna ustugowego na stemple i zabezpieczenia podczas rozbiodrek .

2.3 Zasady postepowania z gruzem

Gruz uzyskany przy wykonywaniu rozbiérek moze by¢ przez Wykonawce spryzmowany a

nastepnie sukcesywnie zgodnie z planem organizacji robét wywozony na wysypisko i do utylizacji
odpadéw - na odlegtos$é do 10 km.

Gruz i materiaty z rozbiérek moge by¢ za zgoda Inspektora nadzoru czasowo pozostawione na terenie
budowy, w przypadku przymarzniecia lub nadmiernej wilgotnosci.

3. SPRZET

3.1 Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot.

Sprzet uzywany do robét powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadac¢ pod
wzgledem typéw i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robét,
zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru, w przypadku braku ustalen w takich

dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Liczba i wydajnosc¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie
przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wlasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Przewiduje sie mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem
sprzetu.

Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

3.2 Sprzet do robét rozbiérkowych

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robdét.

Wykonawca przystepujgcy do wykonania robét rozbidrkowych obiektéw kubaturowych powinien
wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu do:

—rozbidrek ( mtoty pneumatyczne, koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

— przemieszczania gruzu ( spycharki,),

— transportu gruzu (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, itp.),

— rozbiérek recznych (tomy kilofy, oskardy , fopaty , szufle wiadra , taczki , pity do metalu i drewna
,wciggarki reczne lub elektryczne , )

—rozbiérek mechanicznych , mtoty pneumatyczne , Bosch , Hilti , pity do ciecia betonu
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4. TRANSPORT

4.1 .0goélne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wptyng
niekorzystnie na jako$¢é wykonywanych roboét i bezpieczenstwa przewozonych materiatéw( gruzu).
Liczba srodkéw transportu bedzie zapewnian prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentaciji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym w
umowie.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadajgce warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga byé
dopuszczone przez Inspektora nadzoru pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

4.2 Transport gruzu

Wybér srodkdw transportowych oraz metod transportu powinien byé dostosowany do kategorii gruzu
(materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz odlegtosci transportu.
Wydajnos¢ srodkéw transportowych powinna byc ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu
stosowanego do przewozu gruntu na wysypisko i do utylizacji na odl. do 10 km.

Pozostawia sie wykonawcy mozliwo$¢ wariantowego okreslenia srodkoéw transportu gruzu oraz
zatadunku i wytadunku w miejscu utylizaciji .

Zwiekszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen
Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwiekszone odleglejsze nie zostaty
wczesniej zaakceptowane na pisSmie przez Inspektora nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowa oraz za jakosé
zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa ,
badz wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robét oraz poleceniami Inspektora nadzoru.
Wykonaweca przed przystgpieniem do robét na danym odcinku sporzadzi w ramach ceny za roboty
przygotowawcze, dokumentacje fotograficzna obiektéw w pasie robét z adresem obiektu i krétkim
opisem stanu technicznego ze szczegétowym uwzglednieniem istniejgcych uszkodzen i peknigc .

5.2 Wykonanie robét rozbiorkowych

Roboty rozbiérkowe obejmujg rozbidrke i usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt 1.1.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub recznie w sposdb okreslony w
specyfikacjach technicznych lub przez Inzyniera.

O ile uzyskane elementy nie staja sie wtasnoscig Wykonawcy powinien on przewiez¢ je na miejsce
okreslone w specyfikacjach technicznych lub wskazane przez Inzyniera.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z specyfikacja techniczna staja sie wlasnoscig Wykonawcy
powinny by¢ usuniete z terenu budowy.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopéw pod projektowane obiekty liniowe
nalezy wypetni¢ warstwowo odpowiednim gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i zagesci¢
zgodnie z wymaganiami okreslonymi w specyfikacji technicznej SST-,Roboty ziemne".

W cenie za wykonanie robét rozbiérkowych Wykonawca winien uwzgledni¢ oplaty za sktadowanie
materiatdow z rozbiodrki.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robot beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST,
a takze w normach i wytycznych.
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Przy podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatéw i robét, rozrzuty
normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci,
wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora nadzoru beda wykonywane nie pézniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robaét.

Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

5.4 Doktadnos$¢ wyznaczenia i wykonania rozbidrek

Kontury robo6t rozbiérkowych ulegajgce pdzniejszemu zanikowi nalezy wyznaczyé¢ przed
przystgpieniem do wykonywania robét rozbiorkowych.

Przy wykonywaniu rozbiérek zasadnicze linie i krawedzie powinny by¢ wytyczone w terenie
Wytyczenie zasadniczych linii powinno byc sprawdzane przez nadzor techniczny Inwestora

i potwierdzone zapisem w dzienniku budowy.

Réznice w stosunku do projektowanych wymiaréw rodzajow roboét rozbiérkowych powinna miescié sie
w przedziale [+1 cmi— 3 cm]

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Kontrola jakosci rob6t polega na sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania w wymogami
niniejszej specyfikacji. Kontrola jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci
wykonanych robét rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow
przewidzianych do powtérnego wykorzystania .

6.2 Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetniajgce wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikaciji,
zostang odrzucone. Jesli materiaty, nie spetniajgce wymagan zostang wbudowane lub zastosowane,
to na polecenie Inspektora nadzoru Wykonawca wymieni je na wtasciwe, na wiasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5i 6
specyfikacji powinny byé ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystgpienie Wykonawcy, Inspektor nadzoru moze uzna¢ wade za nie majgca
zasadniczego wptywu na jakosc¢ robét i ustali zakres i wielkosS¢ potrgcen za obnizong jakosc.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogéine zasady obmiaru robét

Obmiar robét bedzie okre$laé faktyczny zakres wykonywanych robét, zgodnie z dokumentacja
projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. llosci poszczegdlnych elementéw robét
ustala sie wedtug rzeczywistych wymiaréw pomierzonych w naturze przed rozpoczeciem robét
rozbiérkowych, w jednostkach miary zgodnych z przedmiarem robat.

7.2 Zasady okreslania ilosci robét do rozbidrek

Obmiar robét w zaleznosci od rodzaju rozbieranego elementu okresla sie jako:

a) Objetos¢ lub powierzchnie elementéw o zmiennych wymiarach (szerokos$é, wysokosé, grubosé)
oblicza sie wedtug wymiaréw srednich.

Jednostkami obmiarowymi rob6t sg poszczegdlne jednostki miar dla przedmiotowych

czynnosci technologicznych, zgodnie z przyjetymi podstawami naktadéw kosztorysowych.

llo$¢ jednostek obmiarowych robét okresla sie na podstawie dokumentacji projektowej z
uwzglednieniem zmian podanych w dokumentacji powykonawczej zaakceptowanych przez

Inspektora Nadzoru i sprawdzonych w naturze.
8 . ODBIOR ROBOT

8.1 Podstawa odbioru robét

Podstawg odbioru wykonania robot stanowi stwierdzenie zgodnosci ich wykonania z
dokumentacja projektowg i zatwierdzonymi zmianami podanymi w dokumentaciji
powykonawczej.

8.2 Przedmiot odbioru

Przedmiotem odbioru powinny by¢ poszczegdlne fazy robot. Odbidr robot zanikajgeych i
ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci wykonywanych robét oraz ilosci
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tych robat, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbidr robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego

postepu robot. Odbioru tego dokonuje inspektor nadzoru.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ustalenia ogoélne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalona dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozyciji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Ustala sie ze jednostka rozliczeniowa jest dla :

- rozbiérki podbudowy,.[ m2 ]

- wywozu gruzu , zatadunek , roztadunek [m3],

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnosci, wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w
dokumentaciji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaitowe robot beda obejmowac:

- robocizne bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

- wartos¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i
transportu na teren budowy,

- wartosc¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.

- koszty zwigzane z organizacjg ruchu

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (Dz. U. z 2002 r. Nr 106 poz. 1126) z
poézniejszymi zmianami

[2] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu
irozbidrki tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i
ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108 poz. 953).

[3] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robo6t budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 48 poz. 401).

Szczegotowe przepisy z zakresu warunkéw BHP przy robotach rozbiérkowych -Rozp.Min. Bud. i
Przem.Mat.Bud. z dnia 28 marcal972r. -Dz,U.Nr 13 p0z.93z pdzniejszymi zmianami
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