I1.BRANZA ELEKTRYCZNA

1. PODSTAWA OPRACOWANIA

— Zlecenie inwestora;

— Warunki przyhczenia do sieci i dostaw energii elektrycznej dla sieciowych
przepompownisciekow PMO1, PMO2, PMO3, PMO4, PMO5 w Minkowicach
Otawskich, gmina Jelcz-Laskowice.

— Wizja w terenie.

2. ZAKRESOPRACOWANIA

Zakres opracowania obejmuje linie kablowe zasgiajWLZ dla projektowanych sieciowych
przepompowniciekow PMO1, PMO2, PMO3, PMO4, PMO5 w Minkowicacka®@skich,
gmina Jelcz-Laskowice.

2.1Liniakablowa WLZ

Projektowane przepompownrieiekOw zasilane ¢ulag w energe elektryczm z projektowanego
wg. odegbnego opracowania gdza kablowegoZK w linii granicy dziatki, na ktorej
posadowiona dmzie przepompowniéciekdéw. Z zabudowanego atza kabloweg@K nalezy
wyprowadz¢ lini¢ kablows WLZ do szafki sterowniczo-zasitgej przepompowni.

Lini¢ kablowy nalezy uktada w rowie kablowym na gbokasci 0,8m oraz na 0,1m podsypce
z piasku. Na kablach stosownie do typu zamonéosznaczniki kablowe zawiergje trwaty
opis typu kabla, roku ufenia, relagj trasy i nazw wiasciciela. Nasgpnie kabel przysyga
warstwg 0,1m piasku i warstgv0,25m gruntu rodzimego, po czym 40 foli¢ ostrzegawcg
koloru niebieskiego o szerokm min. 0,3m. Przy odégiu od ZKP oraz przy podejiu do
szafki sterowniczo zasilgge] pozostawi zapasy ok. 1,5m. Nagnie zasypa row
Z utazonym kablem.

Parametry techniczne zasilania przepompowni — veguakow technicznych przydzenia do
sieci.

Uwaga:
Kabel przed zasypaniem podlega inwentaryzacji p@nghkvczej geodezyjnej przez shy

geodezyjne. Przytza do przepompowniciekOw stanowj oddzielne opracowanie wg
warunkéw przydczenia do sieci elektroenergetycznej, projektowanealizowane przez
dostawe energii.

2.2. Instalacje odbior cze przepompowni

Obwody sterownicze i odbiorcze wykanag projektu wykonawczego dostawcy aoizen
technologicznych przepompowniciekéw PMO1, PMO2, PMO3, PMO4 i PMO5
wytonionego w drodze przetargu. Szafka sterowniasilapca dostarczonacghzie razem
Z wyposaeniem technologicznym przepompowni i zabudowana igjstu wskazanym
zabudowana w miejscu wskazanym schemacie zagospoalaia terenu przepompowni.



2.3. Szafa sterownicza

Szafle sterownica nalery umiejscowt wewmntrz wygrodzonego terenu. Szafka powinna by
wykonana z tworzywa sztucznego wzmocnionego wiokrnerklanym o podwiszonej
odporndci na UV, zamykana na zamek patentowy powtarzalny.

Szafka sterownicza powinna zawi&ra
— wytacznik gtowny,
— wytacznik r&nicowo — pgdowy,
— czujnik zaniku kolejnéci i zaniku faz,
— zabezpieczenie przed suchobiegiem,
— wytaczniki silnikowe,
— sterownik programowalny, panel operatorski,
— licznik czasu pracy pomp.

2.4. Monitoring przepompowni
System monitoringu skladaest dwoch czsci:
— przepompownigciekOw - wyposaona w modut telemetryczny MeproGPRS
— istniejgca stacja monitorgga — zlokalizowana w siedzibiezytkownika ZGK Jelcz
Laskowice — wyposamna w komputer PC z licencjonowanym oprogramowaniem
wizualizacyjnym dla nielimitowanej liczby obiektow.
Informacje o stanie obiektow przesylanedd za pomog transmisji GPRS do stacji
monitorupcej, ktora wizualizuje wszystkie monitorowane oljeka ekranie komputera.
Dosep do oprogramowania wizualizacyjnego jest zivey z dowolnego komputera

podiczonego do internetu — (doptdo oprogramowania po podaniu odpowiedniego Loginu
I Hasta).

Istniejgce oprogramowanie wizualizacyjne skiadazsi
— gtdbwnego okna synoptycznego;
— okien poszczegoélnych dlai@ego obiektu.

Funkcje systemu telemetrycznego:

» System zdarzeniowo-czasowy —z#a zmiana stanu na monitorowanym obiekcie
powoduje wystanie petnego statusu $Bpyjs¢ modutu telemetrycznego oraz
dodatkowo stacja monitorga mae zdalnie w okrdonych odsgpach czasowych
wymusk przestanie stanu we/wy;

* Glowne okno synoptyczne urdavia podghd graficzny wszystkich monitorowanych
obiektow pod wzgidem:

— wizualizacji poziomuciekow w zbiorniku dla kadej pompowni indywidualnie,

— wizualizacja pracy danej pompy dlazkiej pompowni indywidualnie,

— wizualizacja awarii danej pompy dlaide] pompowni indywidualnie,

— wizualizacja odstawienia danej pompy,

— wizualizacja alarméw na wszystkich przepompowniacformie tabeli alarmow
biezagcych. (alarmy podawane z ngstijgcymi informacjami: data wysgpienia




alarmu, nazwa obiektu, typ alarmu, datagpiEnia alarmu, informacja kto
potwierdzit alarm);

* Funkcja logowania/wylogowania operatorOw stacji mmmjacej — pozwala na
przypisanie odpowiednich kompetencji danemu opevatio

* Funkcja alarmow historycznych — ustivia przeghdanie archiwalnych zdarze
alarmowych na wszystkich lub wybranym monitorowanyhiekcie z funkgj
filtrowania. W kadej chwili istnieje maliwo$¢ wykonania wydruku;

* Funkcja alarméw bicych — wizualizuje w postaci tabeli wszystkie Aaee
(niepotwierdzone) stany alarmowe z monitorowanydthekiow. W jednoznaczny
sposob identyfikuje, czy dany alarm jest aktywnyatéekcie (kolor czerwony), czy
jest potwierdzony przez operatora lecz nie zostahity (kolor zotty);

» Baza danych — zapis wszystkich odebranych danydysieu Stacji Dyspozytorskiej;

» Kontrola pojczenia stacji monitorggej z monitorowanymi przepompowniami —
informacja o czasie ostatniego odczytu danych;

e Funkcja SMS - obstuga komunikacji SMS dla obstugrzepompowni.
W oprogramowaniu definiuje i baz konserwatorow do ktorych meggbys
przesytane informacje alarmowe (format SMS) z dowoch obiektow wdczonych do
systemu telemetrycznego;

» Okno gtéwne obiektu — w oknie przepompowniswietlone g sygnaty:

— sygnalizacja pracy pompy 1,

— sygnalizacja pracy pompy 2,

— obecnd¢ / brak napgcia zasilania,
— awaria pompy 1,

— awaria pompy 2,

— stan suchobiegu w zbiorniku,

— poziom maksymalny w zbiorniku,
— otwarcie skrzynki sterowniczej;

* Funkcja odwiezania obiektu — umdiwia na zyczenie operatora przestanie do stacji
monitorupcej przestanie aktualnego stanu we/wy modutu telgmenego;

* Funkcja zdalnego zgdzenia / wygczenia pomp;

* Funkcja oddczenia / podiczenia pompy — pozwala na zdalne odstawienie pamapy
pracy;

« Graficzne przedstawienie historii pracy obiektu;

* Funkcja alarmowania o przekroczeniu maksymalnegsicpracy wybranej pompy na
wybranej przepompowni — funkcja konfigurowana przexperatora stacji
monitorupce;j;

* Funkcja alarmowania o przekroczeniu poziomu minimagb i maksymalnego
w zbiorniku.

3. WARUNKI| BHP i PPOZ

Za bezpieczstwo w miejscu realizacji robdét odpowiada wykonawd&/'ykonawca
zobowgzany jest wykonai wdrozy¢ plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia na czas trwania
robot. Wykonawca zobowzany jest zapewtiw zabezpieczonym i ogdélnie deghym



miejscu sprgt ochrony odpowiedni do udzielenia pierwszej pomocgz ustali procedury
dowozu ewentualnych poszkodowanych do szpitaldelkixza.

Wykonawca zobowzany jest wykon& wszelkie prace zwrzane z zabezpieczeniem o0sOb
postronnych przed zagreniami na terenie placu budowy rob6t oraz zoheany jest
zapewnt odpowiednie éwietlenie i oznakowanie oraz konieczne ogrodzerclranne.
Wszelkie roboty musg by¢ realizowane z zachowaniem wymogow ochrony
przeciwpaarowej. Wykonawca zobowzany jest zapewdj utrzyma w odpowiednim stanie
technicznym sprg gasniczy usytuowany w zabezpieczonym i ogolnie gimsym miejscu.

4. ODSTEPSTWA

Dopuszcza sizastosowanie pomp i uktadéw o parametrach rowaoycn kydz lepszych.
Zmiana musi b§ uzgodniona i zaakceptowana przez projektanta.

Umozliwia sig zmiany w projekcie wchodee w zakres art. 36a ust. 5 0 ile nie spowgduj
naruszenia obowtujacych przepisdw oraz zasad wiedzy technicznej.



