D.01.01.01.

OGOLNE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

Remont istniejcej zatoki postojowej przy ul. W. Witosa w Jeleziaskowicach

19



D.01.01.01.

SPIS TRESCI

D-01.01.01
ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

TS I 31 TP 21
2. MATERIALY ittt ettt oottt e o4 okttt e e e e e okt bt e eeeaa e e e e e R E bt e e e e e e e R e beeeeeeeaannbbeeeaeeeaeaaannees 21
I S o 72 ) PRSP PRRR 22
N Y VS =@ ] PP UTPPRUTTPRT 22
5. WYKONANIE ROBOT ..ottt ettt ettt ettt ettt ettt e ettt et e e eaaeat e st e ess et eeta et e eteeas et e eteenseere e 22
6. KONTROLA JAKO SCIROBOT .....oouiitiiteeieeeeete ettt ettt ettt ettt ettt ettt e etaensaneeaeeteeaeeaeanas 23
7. OBMIAR ROBOT ..ottt ettt ettt ettt ettt et ettt et et e et et e et e eat et e ebe et e st e ess et e eaeensesbeeseenseennans 24
8. ODBIOR ROBOT .....otiiuiiitiiteete ettt ettt ettt ettt et eeae et et e et s et e et e ene et e e ae e st e eteese et e eseeasensesseensessneaneas 24
9. PODSTAWA PLATNOSCL ..ottt ettt ettt ememe ettt et et e st e e eteeaeeteete et e aeeaeesseseeseeaeeteeaeesennas 24
10. PRZEPISY ZWIAZANE ......ooi ittt ettt ettt e e e ookttt e e e e ekttt et e e e e e bbemteeeeeaeeeaanbbneeeaeaeannneneeas 24
20 Remont istnigjcej zatoki postojowej przy ul. W. Witosa w Jeletiaskowicach



D.01.01.01.

1. WSTEP

1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdinej specyfikacji teclznigj (OST) s wymagania dotyce wykonania i odbioru
robét zwikzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktdysokaciowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohewaca podstaw opracowania szczegétowe)
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako doknt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i rzatji robét na
drogach krajowych i wojewodzkich.

Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogadjskich i gminnych.

1.3. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robdt awanych z wszystkimi
czynndciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tréiggowej oraz poteenia
obiektow irzynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysad@owych

W zakres robét pomiarowych, zweanych z odtworzeniem trasy i punktow wysgiowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wys$okavego punktéw gtdbwnych osi trasy i punktow
wysokaciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzzede 0si),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysékiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochromh przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajpcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obiektbw mostowych obejmuje sprawdzemiyznaczenia osi obiektu i punktéw
wysokaciowych, zastabilizowanie ich w sposéb trwaly, aeirich przed zniszczeniem, oznakowanie w sposob
utatwiajpcy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyzsrgiezusytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasyiy kierunkowe oraz pogikowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okitenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” fikt.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjrkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania padan OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtdwnych trasy nalestosowé pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dtégakoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza geanibot ziemnych, wesiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny
miec érednig; od 0,15 do 0,20 m i dlugdbod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nayestosowad paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istgéej nawierzchni bolce stalovieednicy 5 mm i diugéri od 0,04 do
0,05 m.

~Swiadki” powinny mie dtugas¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatny.
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3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokmvych naley stosowé nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzit stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kigw wysokadciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadiod pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotyaee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagidne” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatdw

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ém@ przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M@00 ,Wymagania ogdine” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny dyykonane zgodnie z oboydujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien prgepd Zamawiajcego dane zawiergje lokalizacg
i wspétrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawggjo, Wykonawca powinien przeprowadpbliczenia i
pomiary geodezyjne niezthhe do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny &yvykonane przez osoby posiagiag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinform@mazyniera o wszelkich kach wykrytych w wytyczeniu
punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczyched te powinny by usunite na koszt Zamawigego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&tone w dokumentacji projektoweja szgodne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rg@ne terenu istotnie #dia sie od
rzgdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w
takim rejonie nie powinno ldyzmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajce z rénic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegednych rzeczywistych,
akceptowane przez Agniera, zostap wykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomieniazyniera
oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku ctigiWykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mpby¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiardw przez tiyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i pungtygrednie osi trasy mugdy¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposéb wyray i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatze
powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktow pomiarowych i ich oznatze czasie
trwania robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawigo zostam zniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgede konieczne do dalszego prowadzenia robotpstam one
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznepddavidiowej realizacji robot nate do obowizkow
Wykonawcy.
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5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych ogesy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne oy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przyyciu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azaldowikzane do punktéw pomocniczych, pgbaych poza granic
robét ziemnych. Maksymalna odlegtopomicdzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza
500 m.

Zamawiagcy powinien zatay¢ robocze punkty wysoléoiowe (repery robocze) wzdiwsi trasy drogowej, a
takze przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegid migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosi 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskiowinna by odpowiednio zmniejszona, zafée od jego
konfiguraciji.

Repery robocze nalg zalazy¢é poza granicami rob6t zazanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszcych. Jako repery robocze sma wykorzysta punkty state na stabilnych, istrieych budowlach wzdiu
trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repeshacze naley zatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikdéw stalowych, osadzonych w gruncie wsgfb wykluczajcy osiadanie, zaakceptowany przezymmera.

Rzedne reperdw roboczych naleokreila¢ z talq doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosigj niwelacg podwdéjra w nawgzaniu do reperéw patwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalg wykona w oparciu o dokumentagcjprojektowy oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawdeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawvowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentaciji projektowej.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrednich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lezrzadziej ni co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasly w stosunku do dokumentacji projektowej niezeno
by¢ wigksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 anpdizostatych drég. Rdne niwelety punktéw osi
trasy naley wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku do gdanych niwelety okrdonych w dokumentaciji
projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nateizy¢ materiatbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woweczzdy Wykonawca robét zapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozagraobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzerie krawdzi nasypoéw i wykopdw na powierzchni
terenu (okréenie granicy robo6t), zgodnie z dokumengagjojektovs oraz w miejscach wymaggaych uzupetnienia
dla poprawnego przeprowadzenia robét i w miejs@akceptowanych przezzmiera.

Do wyznaczania kragdzi hasypow i wykopOw naky stosowé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
naley stosowé w przypadku nasypéw o wysala przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych ni 1 metr.
Odlegta¢ migdzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy oneg.
Odlegta¢ ta co najmniej powinna odpowiatladstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypdéw i wykopdw o ksztalcie zgodnym
z dokumentagj projektovs.

5.6. Wyznaczenie potzenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektéw mostowych nalewyznaczy jego polaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw okétajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétm@rzyczdotkdw i filaréw mostow i
wiaduktow.
W przypadku mostéw i wiaduktow dokumentacja prtgela powinna zawietaopis odpowiedniej osnowy
realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.
Potazenie obiektu w planie nalg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jaka rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
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6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw wysé@iowych naley
prowadzé wedlug ogdlnych zasad okienych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,45) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w OST D-M-Q0@PNymagania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Obmiar rob6t zwizanych z wyznaczeniem obiektéw jestdtia obmiaru robét mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@Wymagania ogoélne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru roboét

Odbidr rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasgfe na podstawie szkicow i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli gepginej, ktére Wykonawca przedkladaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycre podstawy ptatnéci
Ogodlne ustalenia dotysee podstawy ptatrsci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” Pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuije:
- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trgminktow wysokéciowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wysékiowych,
— wyznaczenie przekrojoéw poprzecznych z ewentualnytyszeniem dodatkowych przekrojow,
- zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrartegrzed zniszczeniem i oznakowanie utatydgajodszukanie i
ewentualne odtworzenie.
Platnd¢ robdt zwhzanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jegbuiv koszcie rob6t mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogodlne zasady wykonyegmac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inpegsGtéwny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paajdaiJGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysadlaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokygsciowe, GUGIK 1979.

Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne Ga{J1983.

Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUTD83.
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